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В связи с повсеместным использоЕ^анием регулируемых асин
хронных электроприводов, проектирование устройств регулирова
ния скорости асинхронных двигателей становится одной из основ
ных задач для специалистов в области автоматизированного элек
тропривода.

Важным этапом проектирования любой электромеханической 
системы является её моделирование. Из всех вариантов моделиро
вания на сегодняшний день наиболее предпочтительным с точки 
зрения приближенности к реальной системе и минимальности мате
риальных вложений является компьютерное имитационное модели
рование. Оно заключается в том, что основные узлы иссле^^уемой 
системы представляются динамическими блоками с параметрами, 
максимально приближенными к реальному объекту. Спецйальшія 
компьютерная программа позволяет рассчитать переходные и уста
новившиеся процессы в полученной модели при определённых ус
ловиях. Таким образом, мы можем с определённой степенью точно
сти установить, как поведёт себя реальная система в аналогичньж 
условиях

Наиболее популярным среди разработчиков электромеханиче
ских систем сегодня является программный пакеі' Mailab-Simulink, 
содержащий огромную библиотеку блоков, моделирующих различ
ные элементы электрических цепей (подраздел SimPowerSystems). 
Для моделирования преобразователя частоты можно воспользо
ваться различными сочетаниями блоков, на усмотрения разргіботчй- 
ка модели. Проанализировав различные варианты моделирования 
преобразователей частоты, мы пришли к выводу, что наиболее оп
тимальным, с точки зрения подробности представления резальных 
устройств и затрат времени на подготовку модели, является вариант 
моделирования двухзвенного преобразователя частоты с использо
ванием готовых блоков, моделирующих неуправляемый выпрями
тель и автономный инвертор.
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