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Широкое распространение шаговых двигателей в отечественном 
и зарубежном оборудовании ставит задачи качественного управле­
ния данным типом двигателей. Шаговый привод получил распро­
странение в качестве привода подачи и благодаря своим техниче­
ским особенностям.

В разомкнутой системе управление положением осуществляется 
заданием токов фаз, создающих тяговое усилие двигателя, необхо­
димое для выполнения движения и фиксации в заданной позиции. 
Такая система является более экономичной, так как не содержит 
дорогостоящих датчиков обратных связей, и более простой [1]. 
Аналитическое исследование ШД затруднено в связи с нелинейно­
стью как самого двигателя так и источника питания [2].

Компьютерное моделирование производим в среде математиче­
ского моделирования MATLAB 7.8, с использованием библиотеки 
SimPowerSystems. Модель строим на основе блока Hybrid Stepper 
Motor с заданными параметрами.

Блок «Шаговый двигатель» позволяет моделировать: двух- или 
четырехфазный гибридный ШД, ШД с постоянными магнитами; 
трех-, четырех- или пятифазное исполнение.

В модели в качестве комплектного преобразователя использует­
ся блок управления шаговыми двигателями в режиме драйвера.

На модели исследованы переходные процессы шагового элек­
тропривода при различных параметрах системы и режима управле­
ния, что позволяет оценить его динамические свойства.
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