
основного такта может определяться с учетом реальной длины и составм 
очереди. Максимальная длительность основного такта может зависеть оі 
времени ожидания на конкурирующих направлениях. Экипажное время 
может зависеть от интенсивностей во всех направлениях и текущего вре 
мени фазы в цикле.

Для реализации алгоритма и моделирования были выбраны линейные 
функции. Минимальная длительность зависит от интенсивности в направле­
нии разрещающего сигнала, но не менее некоторого базового значения, оп­
ределённого из соображений безопасности. Максимальная длительное!!, 
определяется: T̂ sa. -  7̂ . Где 7"j длительность разрещающего сигнала, рас­
считанного по формуле Вебстера для входных параметров интенсивностсП 
Л̂1, N2. Экипажное время изменяется во время фазы, этот параметр убываеі 
со скоростью, зависящей от отнощения интенсивностей конкурирующих 
направлений и времени ожидания транспортных средств на перекрестке.

В Таблице 1 сравниваются значения среднего вре.мени пребывания на 
перекрестке по очередям. Среднее значение преимущества модифициро­
ванного адаптивного алгоритма 10 %. Видно, что модифицированный ал­
горитм имеет преимущества и исправляет некоторые недостатки метода 
поиска разрывов в транспортных потоках.

Таблица I

О ч е р е д ь

С р е д н е е  в р е м я  п р е б ы в а н и я  в о ч е р е д и , с

О т н о ш е н и е  м еж д у  
о ч е р е д я м и , %

А д а п т и в н ы й  
а л г о р и т м  п о и с к а  

р а з р ы в о в  в Т П

М о д и ф и ц и р о в а н н ы й
а л го р и т м

О ч е р е д ь  1 13 ,449 12 ,247 8 ,9 3 7 4 6 7 4 7

О ч е р е д ь  2 14 ,476 12 ,615 1 2 ,8 5 5 7 6 1 2 6

О ч е р е д ь  3 12 ,2 7 0 11 ,592 5 ,5 2 5 6 7 2 3 7 2

О ч е р е д ь  4 14 ,5 8 7 12 ,789 1 2 ,3 2 6 0 4 3 7 4
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Целью было показать на примере удобство использование метода, в ка­
честве получения функции отклика. (Руководитель -  Мочалов В.В.)

Задача метода наименьщих квадратов состоит в выборе вектора, мини­
мизирующего ощибку [2].

124



 ̂ Н ач ало Л

/  8»0Д И С КС^|И Ы >1 9 Н « Ч « -

/  мийк(1)иу^|)согл»сио 
г*6лицс 1 /

и жепоненциа/^ ьной функ

-f(x) линейной, лведоатичной

1 8мййсл«нмесредного«рі*фм»тіыв<:мого 
1

Ги

М£:тод был реализован на 
языке программирования Pascal. 
Разра(ютанный алгоритм, был 
положен в основу программы, 
которой (в качестве примера) 
была получена функция зависи­
мости аварийности, от года. С 
помощью полученной функции, 
можно сделать прогноз аварийно­
сти на ближайшие годы, что мо­
жет использоваться страховыми 
компаниями, при формировании 
цены страховых взносов.

Ссставлениый мною алго­
ритм: Проверка правильности 
программы;

Проверка происходит по 
критериям Стьюдента, Фишера. 
Параметром является коэффи­
циент корреляции, который

меньше 1, причем чем ближе к 1, то зависимость более явна.
Наиболее приближенной является логарифмическая зависимость. 
Полученная функция: F{x) = 12954 Ln(x) -  50850.
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В настоящее время при разработке месторождений полезных ископае­
мых в мировой практике наблюдается расширение области использования 
конвейерного транспорта как наиболее эффективного по сравнению с ав- 
юмобильным и железнодорожным транспортом. (Руководитель работ -  
Кустенко А. А.),
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