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В современных машинах и приборах широко используются рабочие 
прганы и инструмент, в форме плоского широкого кольца, которое совер- 
іііает движение вокруг оси симметрии. Применив дисковый асинхронный 
двигатель специальной конструкции, можно кольцевой инструмент при­
вести во вращательное движение и удерживать в пространстве без механи­
ческих опор и электрических контактов за счет сил магнитного поля.

Основным параметром такой машины является устойчивость вращения 
свободного ротора. На устойчивость ротора существенное влияние оказы­
вают конструктивные параметры электрической машины.

При исследовании дискового асинхронного двигателя применялось 
программное обеспечение Ansoft Maxwell для моделирования электромаг­
нитных полей трехмерных объектов, которое базируется на методе конеч­
ных элементов.

В результате компьютерного моделирования получены механические 
характеристики двигателя со свободным кольцевым ротором в зависимо­
сти от геометрических и электрических параметров. Согласно результатам 
установлено, что вращающий момент ротора с ростом скольжения увели­
чивается. При увеличении толщины ротора момент быстро возрастает и 
достигает максимального значения.

После перехода через максимум наблюдается менее интенсивное его 
убывание.

Изменение угла наклона паза по отношению к радиусу статора позво- 
дяет менять соотношение между тангенциальными и радиальными силами, 
действующими на ротор. Причем при увеличении наклона паза радиаль­
ные силы возрастают, что приводит к повышению устойчивости ротора.

Проведено моделирование двигателя с наклонными и ломаными паза­
ми, состоящими из радиальных и наклонных частей. Установлено, что ста­
тор с ломаными пазами создает большую величину стабилизирующей си­
лы по сравнению со статором, содержащим наклонные пазы.
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