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При выборе основных параметров одноковшовых экскаваторов реко­
мендуется пользоваться эмпирическими зависимостями, пол)'ченными на 
основе статической обработки технических характеристик большого коли­
чества реальных экскаваторов. Такой подход, хотя и обоснован с гграктн- 
ческой стороны, но не дает возможности учесть конкретные условия рабо­
ты экскаватора и, тем более, гарантировать его устойчивость при работе в 
1ТИХ условиях. Для обоснования устойчивости при максимально возмож­
ных нагрузках на машину, целесообразно исследовать распределение дав- 
яений опорно-ходового устройства на несущее основание и определить 
условия, при которых давления становятся недопустимыми.

Предлагается и обосновывается способ выбора некоторых основных 
тшраметров одноковшового экскаватора исходя из обеспечения его стати­
ческой устойчивости. Статическая устойчивость оценивается расположе­
нием центра давления относительно центра опорной поверхности двияси- 
іслей в виде гусеничного хода или шагающего механизма перемещения.

Рассмотрен одноковшовый экскаватор, работающий на уступе, и опре­
делены нагрузки, действующие на него со стороны массива породы. Эти 
нагрузки представлены равнодействующей силы сопротивления копанию 
н силы сопротивления подаче. Центр масс поворотной платформы и силы, 
аействующие на ковш, меняют свое положение в пространстве. Для того, 
чтобы общая сила нормального давления ходового устройства на основа­
ние передавалась всей опорной поверхностью, необходимо чтобы центр 
давления находился в пределах ядра сечения при любых углах поворота.
I Іоэтому ядро сечения имеет форму круга радиусом

а{ь̂ +Ъ<1̂ ) ,
6лІа^{сі + ЬУ +{b^+3d^J

t W b -  ширина гусеницы; а -  длина опорной поверхности; d -  колея.
Представляет интерес обеспечение таких же условий для шагающих 

жскаваторов с опорной базой в виде круглой плиты. В этом случае ядро 
Iсчения - также круг радиусом r=R/4, где R -  радиус опорной плиты.

Шагающие экскаваторы имеют преимущество не только по давлению 
МП опорное основание и маневренности, но и по эффективности использо- 
«мпия площади опорной поверхности для обеспечения статической устой- 
Ц1ШОСТИ при всевозможных положениях верхней поворотной платформы.

Результаты могут быть использованы в качестве критериев для опре­
деления предельных значений основных параметров экскаватора.
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