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И современных системах промышленной автоматизации все большее 
место занимают сервоприводы и частотно-регулируемые приводы. К 
Киеплснию, в русскоязычной учебной и технической литературе 
Нряктические аспекты работы с этими приводами должным образом не 
Мредставлены. На кафедре «Робототехнические системы» БНТУ 
молютовлены методические материалы и лабораторная база, позволяющие 
(ин полнить этот пробел.

Разработан учебно-методический комплекс, включающий 
цмірстйческйй курс, практические и лабораторные работы для изучения и 
мрак ійческого освоения современных сервоприводов и частотно- 
риулируемых приводов. За основу лабораторной базы приняты 
(аямические средства управления и программное обеспечение фирмы 
Mllaiibishi Electric.

Теоретическая часть оформлена в виде отдельного раздела курса 
Ланций по дисциплинам «Автоматизированный электропривод» и 
•'•лсктропривод промышленных роботов и робототехнических 
цомилексов». Тематика практических и лабораторных работ соответствует 
цЛ|шювательным стандартам РБ нового поколения по специальностям 
»яфодры.

Учебный стенд для лабораторных работ по изучения сервоприводов 
(lotтроен на базе приводов серий MR-J3A и MR-J3B, которые управляются 
1МИЛОГОВЫМИ или цифровыми сигналами программируемого логического 
Юигроллера модели FX3U. К данной работе прилагается листинг 
(1|юграммы (с детальным её описанием), которую отработают приводы.

Учебный стенд для лабораторных работ по изучения частотно- 
рлулируемых приводов построен на базе трехфазного асинхронного 
диигнтеля, преобразователя частоты серии FR-A700 и энкодера.

И состав обоих стендов входит персональный компьютер с 
лицензионным программным обеспечением фирмы Mitsubishi Electric.

П процессе освоения курса студенты изучают устройство и принцип 
длИствия приводов, приобретают навыки по их настройке и исследованию 
(мис'гройка фильтров подавления резонансных колебаний, съем 
Пйтических и динамических характеристик в реальном времени и пр.).
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