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и стабилизируемости системы нейтрального типа
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Изучается система линейных автономных уравнений нейтрального ти
па
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где M -  скалярное управление, Aq,A i ,Ci -  постоянные лхн-матрицы, A 
-  постоянный и-вектор, /і> 0  -  запаздывание. Обозначим: Е„ -  единич 
ную матрицу, С -  множество комплексных чисел 
D { p ) =  A q +  A^e~^^ +Cipe~P^ -  рЕ„ -  характеристическую матрицу сис 
темы (1). Набор корней о = {р,-еС,/ = 1Д,...|с/(р) = 0} -  характеристичс 
ского квазиполинома d{p) = dttD{p) называют спектром системы (1).

К системе (1) добавим регулятор
т ( А

“(0= Z  Eix{t-ih)+ \Ki{s)x{t-s)ds\, (̂ І
І=0І̂  0 )

где Fj -  постоянные л-векторы, /С,() -  л-векторы с квазиполиноми
альными компонентами, т -  некоторое натуральное число. Пусть о' 
спектр замкнутой системы. Выберем коэффициенты регулятора (2) тнк, 
чтобы замкнутая система (1)-(2): 1) имела конечный спектр (задача снек 
тральной приводимости); 2) была асимптотически устойчивой ( Re < О , 

р, е ст', / = 1,2,...) (задача стабилизируемости). Доказана теорема.
Теорема. Условия полной управляемости [1] системы (1) второго по 

рядка (и = 2): 1) rank[D(p),b] = 2 VX.е С  ; 2) rank[b,Ci] = гапк[6,С|/)1 
достаточны для спектральной приводимости и стабилизируемости этиИ 
системы.

Получены выражения для коэффициентов F, и К({) регулятора (2), 
обеспечивающие спектральную приводимость и стабилизируемость замк­
нутой системы (1)-(2).
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