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Целью данной работы было расскіззать про устройство и прии[- 
цип работы гидропривода хода мобильной мапп^оіы на пршдере экс]?:<1- 
натора ЕК-8, также были рассмотрены технические описание и эксплу- 
гацйоішые характеристики і йдропрі/гоода хода -жскаватора.

Экскаватор пневмоколёсньлй гидравлический ЕК-8 представляет 
собой мобильную многофункциональную землеройную мапшну, npe/i- 
назначенную для разработки котлованов, трашией, карьероіі в г]зутах 
I-IV категорий, погрузки и разгрз/зки сыпучих матерйішов, ]эазрыхлёы- 
иых скальных пород и мёрзлых г|:>унтов (при величине кусков не более 
200 мм), а также для других рабс»т в условиях промышленного, город­
ского, сельского, транспортного и ме лиоративного строитеиютва.

Гидроэлементы экскаватора: блоки упрагления, золотники хода 
управления, блоки управления, блоки клапанов (предохранительные 
клапаны, противообгонные іслапаны — юфают роль подпиточных юга- 
панов), насосы, центральный коллеістор, гидромотор, гидрораспреде­
литель, маслоохладитель, фнльтріл, сливной бак.

Ходовая система экскаватора эксплуатиргуется в транспортном 
и в технологическом режимах. т|занспортном режиме необходим.;! 
максимальная скорость передвижения, а в технологичеср:ом р<5жиме 
максимальный крутящий момент. Кроме того, разные мосіы воспри­
нимают разные нагрузки в зависимости от расіггределенші ее по опо­
рам . Поэтому перед гидравличеокггм расчетом необходимо выпол­
нить тяговый расчет и определить моменгы на і:аждом колесе, а соот­
ветственно и на каждом гидромоторе.

Гидроприводы хода имеют многочисленные схемы. Схемы с ре ­
гулируемыми насосами и нерегулируемыми гігдромотораімй, схемьг 
срегулируемыми насосами и регулируемыми гидромоторами и др. 
схемы.

Алгоритм управления работойі ходовой системы включает в се ­
бя анаяиз показаний датчиков оборотов каждого колеса, сравнением 
этих данных с номинальными, измерение давлений ішй перепаде]; 
давлений на гидромоторах и по ргзм(іренным параметра выдавать сиг ­
нал на изменение рабочих объемов либо регулируемых насосов, либо 
регулируемых гидромоторов, либо комбшшрованное управление.
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