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ГДП САУ ЛА “  совокупност]> устройств, измеияювдих под деіі- 

ствием команд управления велтйігу и направления вектора тяги, при­
ложенного к ЛА, используют когда аэродинамическое уп]завление w> 
•)ффективно. Особенностью ГДП является их простота, надежвюсті. и 
высокое быстродействие. Все ГДП можно разделить: по способу соз­
дания управляющего момента; по способу управления; по типу и<жв[- 
пика питания; по способу регулирования сжатого газа. В качестве ис­
полнительных двигателей в ГДГ[ используются различные виды реаі:- 
г нвных сопел, диверторы потока и вихревые установки. На консір)л:- 
цию ГДП наибольшее влияние оказывает способ регулйровайші рабо­
чего тела.

В работе рассмотрена функциональная схема ГДП на сжатом га­
зе с регулируемым расходом (|>ис>тюк 1) и принципиашэная cxeivia 
ірехстабйльного струйного двигателя (рисунок 2).
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Рисунок 1

Газодинамические приводы могут работать как на дозвуковом[, 
так и на сверхзвуковом перепадах удаления. Раібота струйного двига­
теля основана на эффекте Коанда.
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