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Электродинамические воздействия больших токов короткого замы-

кания (КЗ) являются ключевыми факторами, влияющими на выбор 
токоведущих конструкций с гибкими шинами нужных геометрических 
размеров и механической прочности. В соответствии с рекомендация-
ми СИГРЭ, МЭК, а также ГОСТ 30323-95 Беларуси для расчета элек-
тродинамической стойкости гибких шин с учетом конструктивных 
элементов рекомендуются численные методы расчета. 

На кафедре «Электрические станции» БНТУ разработан конечно-
разностный метод решения смешанной краевой задачи динамики гиб-
ких шин с учетом конструктивных элементов ОРУ. Краевые условия 
для уравнений движения проводов определяются упругой податливо-
стью порталов, изолирующих колонок аппаратов. Уравнениями дина-
мической совместимости проводов сборных шин и спусков являются 
уравнения движения ответвительного зажима под действием прило-
женных от них сил. Динамика гибких шин описывается приближен-
ными уравнениями движения гибкой нити: 
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где  zyxR ,,  – радиус-вектор мгновенного положения элемента про-
вода; Т – тяжение провода; ρ – масса 1 м провода; F  – удельное элек-
тродинамическое усилие. 

По разработанному алгоритму составлена компьютерная програм-
ма BUSEFМ, результаты расчета по которой согласуются с опытными 
данными Бельгийской лаборатории LABORELEC (табл. 1). 

Таблица 1. 
Западный Восточный Параметры 

провода Опыт Расчет Расхожд, % Опыт Расчет Расхожд, % 

maxT , кН 16,0 18,1 –13,3 16,0 16,2 –1,6 

maxy , м 1,33 1,325 0,3 1,2 1,25 4,2 
 
КП BUSEFM используется в проектной практике и в ходе диплом-

ного проектирования. 




