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Для повышения надёжности работы энергетического оборудования 

целесообразно в ряде случаев дублировать, а иногда – троировать из-
мерения ответственных технологических переменных, что особенно 
актуально для атомных электростанций. Возникающая благодаря ре-
зервированию информационная избыточность даёт возможность орга-
низовать программно – логический контроль достоверности показаний 
датчиков информации. 

Рассматриваемый алгоритм контроля предусматривает обнаруже-
ние наличия недостоверных результатов измерений с последующей их 
локализацией и определением наиболее вероятного значения контро-
лируемой переменной. 

Обнаружение недостоверных данных производится путём сравне-
ния модулей попарных разностей синхронных показаний резервиро-
ванных датчиков, а также модулей разностей показаний каждого из 
этих датчиков, произведённых в текущий и предшествующий моменты 
времени, с допустимыми небалансами. Последние назначаются в зави-
симости от классов точности датчиков и априорной информации о 
скоростях изменения контролируемых переменных в нормальных ре-
жимах работы. 

Локализация недостоверных показаний датчиков производится на 
основе анализа присутствия датчиков в разностях, модули которых 
превышают допустимые небалансы. При этом должны учитываться 
знаки всех разностей и величины их отклонений от допустимых неба-
лансов. Анализируя модули попарных разностей синхронных показа-
ний датчиков, следует рассматривать всю систему неравенств в целом. 
Это позволяет избежать ошибочной локализации, когда коррекция 
предполагаемых недостоверных показаний приводит к появлению но-
вых недопустимо больших разностей показаний, а также даёт возмож-
ность располагать подозреваемые в недостоверности показания по 
степени их вероятностей. Данная задача может быть решена методом 
линейного программирования. 

После локализации недостоверных показаний приборов произво-
дится определение наиболее вероятного значения контролируемой 
переменной с учётом классов точности приборов, показания которых 
достоверны. 




