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РЕФЕРАТ

Дипломный проект-91 с.; 15 рис.; 34 табл.; 21 источи.
АНТРОПОМОРФНЫЙ МАНИПУЛЯТОР, РАСПОЗНАВАНИЕ ОБРАЗОВ, 

СВЕРТОЧНАЯ НЕЙРОННАЯ СЕТЬ, ЛИНЕЙНЫЙ ПРИВОД, МИКРОКОНТРОЛ­

ЛЕР.
Объектом разработки является система бесконтактного распознавания движе­

ния руки и дистанционного управления механическим приводом.
Целью проекта является исследование проблем, связанных с созданием си­

стемы бесконтактного распознавания движения руки и управления механическим 
приводом, а также разработка функционирующей управляющей программы подоб­
ной системы, дистанционно управляемой по радиоканалу связи Wi-Fi.

В процессе выполнения дипломного проекта разработана собственная модель 
мехатронной системы. Подобраны компоненты системы бесконтактного распознава­
ния движения руки и дистанционного управления механическим приводом, разрабо­
таны структурная и электрическая схемы, проведено 3D моделирование мехатрон­
ного устройства на основе линейных приводов, приводящих в движение отдельные 
элементы устройства. Разработан алгоритм и система управления исполнительными 
механизмами мехатронной системы.

Областью применения является: исследования в области искусственного интел­
лекта и машинного обучения, путём подключения обучающей программы; использо­
вание в труднодоступных и опасных для человека местах.
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