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Программное обеспечение (ПО) предназначено для управления 
приводами перемещения и регистрации сигнала контактной разности по­
тенциалов. Отладка выполнена в программной среде Visual Studio с ре­
альным подключением контроллера управления шаговыми двигателями 
SSXYZPA01 фирмы SimpIeStep. В качестве исполнительного устройства к 
выходам контроллера были подключены шаговые двигатели DYNASYN 
из состава двухкоординатного графопостроителя СМ6470.05. Величина 
шага двигателей составляет 1,6 °, что в сочетании с понижающим редук­
тором обеспечивает позиционирование электрометрического зонда с точ­
ностью до 15 мкм.

Г рафический интер­
фейс (рисунок 1) разрабо­
танного ПО приведен на 
рисунке. Обеспечена воз­
можность вывода элек­
трометрического зонда в 
произвольную начальную 
точку (левая группа кно­
пок на форме), регули­
ровки вертикального за­
зора между зондом и по­
верхностью образца 
(следующие две кнопки), 
задание линейных разме­
ров области сканирования и количества шагов для снятия отсчетов кон­
тактной разности потенцишюв (к.р.п.) в виде двумерной матрицы. Как 
следует из теоремы Котельникова, минимальный характерный размер вы­
являемых на восстановленном изображении неоднородностей распреде­
ления к.р.п. равен удвоенному значению шага дискретизации при снятии 
первичных отсчетов. Соответственно, варьируя количество шагов дискре­
тизации в области сканирования, можно регулировать разрешающую спо­
собность измерительной системы.
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