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Измерение ускорения свободного падения играет важную роль в изме­
рительной технике. С его помощью можно исследовать месторождения 
залежей руды, нефти и газа [1]. Поэтому методы и средства измерения 
данного параметра должны обладать простотой реализации и высог:ой 
точностью полученного результата. Целью данной работы и являлось раз­
работка прибора с такими характеристика.ми.

Одним из перспективных способов измерения ускорения свободного 
падения является маятниковый способ. Для повышения его точности, не- 
об.ходимо большое время измерения. Обычные маятники, совершающие 
свободные колебания не позволяют эго осуществить вследствие затухания 
колебаний из-за наличия трения, и измерения всегда ограничены 
во времени.

Нами предложен режим колебаний, когда потери энергии на трение 
будут компенсироваться внешней энергией подкачки, позволит решить 
данную проблему. Это -  режим автоколебаний, в котором время измере­
ния будет практически не ограничено, что позволит значизельно умень­
шить погрешность измерений. Однако здесь существует проблема, свя­
занная с нестабильностью амплитуды колебаний, которая приводит к из­
менению периода [2].

Для стабилизации амплитуды на.ми предложено дополнить систему 
подкачки системой «отсечки», т.е. ввести следящую систему, ограничи­
вающую амплиту'ду колебаний. Всякий раз, когда амплитуда превышает 
заданное значение, эта система отключает импульс подкачки. Данная сис­
тема отсечки, так же позволяет снизить влияние внешней подкачки на 
результат измерений.

Нами была реализована специдльная оптоэлектронная система и про­
ведены эксперименты, доказывающие ее работоспособность.
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