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Акселерометрическая система ориентации (АСО) позволяет определить углы ориентации 

объекта в поле силы тяжести Земли по сигналам акселерометров. При изменении ориентации 

измерительных осей акселерометров относительно вектора ускорения силы тяжести можно опре-

делить углы отклонения объекта относительно плоскости горизонта. АСО используют на объек-

тах, двигающихся в условиях незначительных или кратковременных ускорений [1]. 

На рис. 1 обозначено: OXYZ – система координат, жестко связанная с подвижным объектом, 

OXgYgZg – географическая система координат. Вдоль осей связанной системы координат распо-

ложены три однокомпонентных линейных акселерометра AX, AY, AZ. Связанная система коорди-

нат отклонена от географической системы координат на два угла: тангажа 𝜗 и крена γ. 

 
Рис. 1. Положение измерительных осей акселерометров относительно географической системы  

координат 
 

Проектируя вектор g на измерительные оси акселерометров, имеем: 

𝐴𝑋: 𝑛𝑋 = 𝑔 sin ϑ, 

𝐴𝑌: 𝑛𝑌 = 𝑔 cos ϑ cos γ,  (1) 

𝐴𝑍: 𝑛𝑍 = −𝑔 cos ϑ sin γ. 

Комбинируя равенства (1) можно получить углы тангажа и крена подвижного объекта: 
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γ = −arctg
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𝑛𝑋
. 

Угол   на рис. 1 не показан, так как этот угол при помощи АСО не доступен для измерения. 

Особенностью АСО является отсутствие накапливания погрешностей по углам ориентации, как 

это имеет место у гироскопической системы ориентации, и избирательность к плоскости гори-

зонта. К недостаткам АСО следует отнести подверженность к ускорениям объекта. 
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