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Кран опирается на рельсы, укрепленные на двух горизонтальных 

двухпролетных балках с промежуточными шарнирами. Кран несет груз Р1, 

силы тяжести крана P. Определить момент реактивной пары в заделке в 

положении крана, указанном на рисунке 1. 

 
Рисунок 1. – Схема крана 

 

Решение 

Определим давление крана на рельсы (рисунок 2). Составим 

уравнения моментов всех сил относительно точек L и N. 
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Рисунок 2.  Определение давления крана на рельсы 
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Для определения момента жесткой заделки (рисунок 3) применим 

принцип возможных перемещений. 

 

 Рисунок 3.  Определение момента жесткой заделки 
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Для определения вертикальной составляющей жесткой заделки 

(рисунок 4) применим принцип возможных перемещений. 
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Рисунок 4.  Определение вертикальной составляющей жесткой заделки 
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Для определения горизонтальной составляющей жесткой заделки 

(рисунок 5) применим принцип возможных перемещений. 

 
Рисунок 5.  Определение горизонтальной составляющей жесткой заделки 

 
δ 0 0.A A Ax S x    

Реакция жесткой заделки 2 2 .A A A AR x y y    

Реакция RA направлена вниз. 
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