
 

 
 
 
 

 



РЕФЕРАТ 
МИКРОКОНТРОЛЛЕРЫ СЕМЕЙСТВА ESP, IOT, ВЕБ-ПРИЛОЖЕНИЕ, ВЕБ- 

СЕРВЕР, HTTP-ПРОТОКОЛ, WEBSOCKET 

Объектом исследования (разработки) являются дроны. 

Цель проекта – разработать систему управления дрона. 

В процессе работы (проектирования) выполнены следующие исследования 
(разработки): структурные схема системы управления дроном, логическая 
и 
физическая модели функционирования приложения; построены диаграммы 
вариантов использования; спроектирован и разработан пользовательский 
интерфейс. 
Элементами практической значимости полученных результатов являются: 
− универсальность развертывания системы; 
− гибкость управления; 
− удаленное и местное управление; 
− легкое и эффективное веб-приложение; 
− легкая расширяемость системы; 
− легкость обслуживания и ремонтаспособность системы; 
− современный дизайн; 
− высокая скорость отклика. 
Областью возможного практического применения является использование 
в 
помещениях для ручного, дистанционного управления устройствами и 
программирования взаимодействия клиента и устройств. 

Студент-дипломник подтверждает, что приведенный в дипломном проекте 
расчетно-аналитический материал объективно отражает состояние 

исследуемого 
процесса (разрабатываемого объекта), все заимствованные из 
литературных и 
других источников теоретические и методологические положения и 
концепции 
сопровождаются ссылками на их авторов. 

Дипломный проект: _60_с., _13_ рис., _14_ табл., _15_ источников, _1_ прил. 
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