
 



 

 

РЕФЕРАТ 

 

ИНТЕРВАЛЬНАЯ ДИНАМИЧЕСКАЯ СИСТЕМА, 

ХАРАКТЕРИСТИЧЕСКОЕ УРАВНЕНИЕ, КОРНЕВОЙ ГОДОГРАФ, 

МОДЕЛИРОВАНИЕ, АНАЛИЗ, СИНТЕЗ, ДИАГРАММА, ДАННЫЕ, WINDOWS 

FORMS, ФИЗИЧЕСКАЯ МОДЕЛЬ 

 

Объектом исследования (разработки) является программное обеспечение для 

анализа и синтеза робастных динамических систем на основе корневого подхода, в 

том числе систем с неопределенными параметрами. 

Цель проекта заключается в разработке программного обеспечения для анализа 

и синтеза систем автоматического управления техническими объектами, 

функционирующими в условиях параметрической неопределенности интервального 

характера, на основе корневого подхода.  

В процессе работы над проектом выполнено изучение существующих на 

данный момент аналитических методов решения задачи, логическое и физическое 

моделирование данных, выполнена программная реализация аналитического 

метода. 

Элементами научной новизны (практической значимости) полученных 

результатов являются: уникальность разработанного ПО, а также возможность 

сократить время на моделирование реальной системы автоматического управления, 

обеспечить устойчивость и повысить динамические характеристики качества 

объекта управления, функционирующего в условиях неопределенности параметров.  

Областью возможного практического применения: в САПР САУ при расчете 

систем управления различными техническими объектами, функционирующими в 

условиях параметрической неопределенности. 

Студент-дипломник подтверждает, что приведенный в дипломном проекте 

расчетно-аналитический материал объективно отражает состояние исследуемого 

процесса (разрабатываемого объекта), все заимствованные из литературных и 

других источников теоретические и методологические положения и концепции 

сопровождаются ссылками на их авторов. 

Дипломный проект: _74_ с., _29_ рис., _15_ табл., _12_ источников, __+ 

2 прил. 
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