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Впервые бигармоническую функцию напряжений представим в 
декартовой системе координат в операторно-символическим виде: 
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Представим произвольную функцию )(xf в виде тригонометрического 
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Здесь обозначено nn CCE 1 , nn CAE 2 , nn CDE 3 , nn CBE 4 , 

nn DCF 1 , nn DAF 2 , nn DDF 3 , nn DCF 4 . 
Разложение (2) в ряды по синусам и косинусам совпадает с 

общеизвестными. Это обстоятельство подтверждает правильность нового 
операторного представления (1). 

Взяв, например, функцию виде ряда по синусам, получим выражения 
для напряжений: 
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Постоянные интегрирования, входящие в (3) определяются из 
граничных условий на гранях балки. 
 




