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движения растекается на два течения: Бразильское и Гольфстрим. В результате воды в 
океане не прибавилось и не убавилось, но факт сдвига массы воды налицо.
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Известные преимущества планетарных механизмов, (малый вес 
и габариты, компактность конструкции, высокий коэффициент полезного действия и 
др.) определили их широкое распространение. В некоторых случаях этот вид передач 
является незаменимым.

Исходным параметром для проектирования, как известно [1, 2, 3, 4], является 
передаточное отношение передачи и.

Процесс проектирования планетарной передачи включает [1,5]:
а) кинематический ее расчет;
б) прочностные расчеты элементов передачи;
в) конструирование передачи.

П.п. б) и в) вьшолняютея по известным расчетным схемам, 
в соответствии с принятыми канонами и правилами проектирования и не требуют спе­
циальных комментариев. Кинематический расчет передачи имеет свою специфику и 
особенности, которые влияют на возможность сборки передачи и качественные ее по­
казатели [6].

ІСйнематйческйй расчет передачи сводится к подбору чисел зубьев колес при 
соблюдении основных уравнений и условий:

- уравнения передаточного отношения;
- уравнения соосности;
- уравнения соседства сателитов при их числе п̂ . > 2;

- условия сборки (зацепляемости) при п ^ > 2 .
Подбор чисел зубьев проектируемого механизма не есть однозначным, ибо ука­

занной системе уравнений и условий может соответствовать ряд комлектов чисел зубь­
ев.

Кроме основных уравнений сзлцествует также ряд дополнительных требований, 
касающихся, например, минимизации веса, габаритов передачи, потерь в зацеплении 
и Т.Д., которые повьппают технический уровень проектирумой передачи. Дополни­
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тельные требования иногда противоречивы и при их учете следует найти компромисс­
ное решение, что составляет задачу оптимального многокритериального проектирова­
ния. На этапе выбора параметров передачи решение такой задачи представляется не- 
целеообразным. В связи с этим предлагается решение задачи вьшолнить графо­
аналитическим методом.

При выборе параметров закладывается, что планетарная передача должна соот­
ветствовать основным требованиям и условиям, а оптимальное решение находится с 
учетом дополнительных требований.

Решение основных уравнений и условий можно представить в виде так называе­
мых генеральных уравнений, что дает возможность определения областей безусловного 
существования параметров рассматриваемых схем механических передач. Таким об­
разом, указанная область для выбранной схемы планетарной передачи определятся ос­
новными требованиями и условиями к подбору чисел ее зубьев.

Если на указанную область безусловного существования параметров проекти­
руемой планетарной передачи нанести линии (условия) качественных ее показателей 
(КПД, минимальный вес, габариты и т.д.) (дополнительные требования), то такое ре­
шение позволит конструктору на этапе выбора параметров принятой схемы передачи 
учитьшать также качественные ее показатели.

Представляется, что такой подход к выбору зубьев планетарной передачи являет­
ся доступным, не требующим затрат сил и средств на вьщолнение и на этапе выбора 
параметров проектируемой планетарной передачи с учетом качественных ее показате­
лей представляется целесообразным.
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В гидравлических системах с высоким давлением рабочей жидкости применение 
однокаскадных клапанов ограничено величиной их диаметра, так как при больших 
значениях этого параметра недопустимо повьппаются усилия пружин. Использование


