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В статье рассмотрены шагающие машины, которые модели-

руют движение человеческих или животных ног. Приведена принци-

пиальная схема гидропривода для одной ноги шагающей машины, 

описана ее работа. 

The article discusses walking machines that simulate the movement of 

human or animal legs. A schematic diagram of a hydraulic drive for one 

leg of a walking machine is given, its operation is described. 
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ВВЕДЕНИЕ 

Гидравлический привод выполняет важную роль в шагающих ма-

шинах, которые моделируют движение человеческих или животных 

ног. Этот тип привода использует рабочую жидкость для передачи 

энергии и управления движением. 

 

ОСНОВНАЯ ЧАСТЬ 

Шагающие машины – это роботы или механизмы, разработанные 

для имитации движения человеческих или животных ног. Они спо-

собны перемещаться, выполнять шаги или идти, что делает их полез-

ными в различных областях, таких как робототехника, исследования 

окружающей среды, медицине и парках развлечений. 
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С помощью гидравлического привода посредством рабочей жид-

кости передается энергия и управление движением (рисунок 1). 

Насос перекачивает рабочую жидкость из резервуара и направляет ее 

в гидравлические цилиндры, расположенные в ногах машины. Гид-

равлические цилиндры состоят из гильзы, поршня и штока. Жид-

кость подается в цилиндр, вызывая перемещение поршня. Это при-

водит к изменению положения ноги.  

 

 
Рисунок1 – Принципиальная схема гидропривода для одной 

ноги шагающей машины [1]. 

 

Для создания шагающих движений, в гидравлической системе 

предусмотрены распределители. Путем изменения направления и 

скорости потока жидкости можно управлять движением ног вперед, 
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назад или в боковом направлении. Это позволяет имитировать 

ходьбу или бег. 

 

ЗАКЛЮЧЕНИЕ  

Гидравлический привод в шагающих машинах обладает рядом 

преимуществ, включая высокую мощность и контроль движением, 

возможность работать в различных условиях и с большими нагруз-

ками, а также относительную компактность и эффективность. Од-

нако он также имеет свои ограничения, включая необходимость ре-

гулярного обслуживания и контроля за уровнем рабочей жидкости, 

а также потенциальные риски утечки и повреждения системы. 
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