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Одним из главных направлений совершенствования конструк-

ции полноприводных многоосных колёсных машин является примене-

ние перспективных «гибких интеллектуальных» систем приводов 

движителя-бесступенчатых трансмиссий. При разработке математиче-

ского описания гидрообъёмной трансмиссии необходимо учитывать 

то, что в ней возможны три варианта совместной работы трех объем-

ных гидроприводов, входящих в ее состав, а именно: блокированной, 

дифференциальной и регулируемой межосевой связи. Математическое 

описание движения подрессоренной части автомобиля в продольно-

вертикальной плоскости включает следующие уравнения: 
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В случае блокированной и регулируемой межосевой связи ма-

тематическое описание гидрообъёмной трансмиссии представляет сле-

дующую систему: 
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В этой системе первое уравнение одно для всей трансмиссии, 

второе и третье уравнения должны составляться для каждого из трех 

гидроприводов, а четвертое уравнение для каждого ведущего колеса. 

Подобная система уравнений используется и для дифференциальной 

межосевой связи в гидрообъёмной трансмиссии. 




