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Рассматривается линейная задача оптимизации гибридной системы  
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Здесь ( ), ,w t t T∈ − неизвестное возмущение, удовлетворяющее усло-
вию *

*( ) ( ) , , { : }lw t L t w t T w W w R w w w= ∈ ∈ = ∈ ≤ ≤ , ( )L t  – кусочно-
непрерывная матрица-функция; *

*,t t фиксированы, *
*( )h t t Nυ = − , N  – 

заданное натуральное число, *
* *{ , , , }T t t h t hυ υ υ= + − ; 
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0 ,xnx R∈  ynRy ∈0 ; *
*; , urmg R u u R∈ ∈ , *

*, rR υυ υ ∈ – заданные матрицы и 

векторы; ( ) x xn n
xA t R ×∈ , ( ) ,x yn n

xyA t R ×∈  ( ) ,x un r
xB t R ×∈  ,t T∈ – заданные ку-

сочно-непрерывные матричные функции.  
Для задачи (1) выводится формула Коши, вводятся понятия опоры, век-

тора Лагранжа, копрограмма, котраектория 
Принцип ε-максимума для задачи (1) получается с помощью критерия 

ε-оптимальности планов задачи линейного программирования, эквива-
лентной (1).  

Рассматривая задачу (1) с неопределенным начальным состоянием, 
считаем, что начальное состояние непрерывной части системы удовлетво-
ряет условию { }* *

* *:xnx X x R d x d∈ = ∈ ≤ ≤ , *
*,d d −  фиксированные век-

торы.  При этом считаем, что ( ) 0w t ≡ .  
Для сформулированных задач разработаны алгоритмы построения оп-

тимальных программных и позиционных решений. При построении опти-
мальных позиционных решений используются оптимальные программы и 
процедура их коррекции в реальном времени. 
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