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Непосредственные гиростабилизаторы (НГС) 
– это устройства, принцип действия которых ос-
нован на непосредственном использовании 
стабилизирующих свойств трёхстепенного гиро-
скопа. При этом для создания стабилизирующего 
эффекта гироскоп в ряде случаев должен обла-
дать большим кинетическим моментом. Одна из 
важных особенностей НГС – наличие механиче-
ской связи со стабилизируемым объектом. НГС 
применяются в качестве успокоителей качки 
корабля, стабилизаторов вагона однорельсовой 
железной дороги и двухколёсных автомобилей, 
для стабилизации площадок, отдельных прибо-
ров, чувствительных элементов систем навига-
ции и управления, а также в гироскопических 
амортизаторах колебаний и в управляющих 
комплексах космических аппаратов [1]. 

Непосредственные гиростабилизаторы могут 
быть разделены по принципу действия на три 
типа (некорректируемые, корректируемые, сило-
вые гироскопические комплексы), в каждый из 
которых включены гироустройства, обладающие 
спецификой конструкции и исполняемой функ-
цией (рисунок 1) [2].  

НГС базовых систем координат в основе по-
строения используют схему трёхстепенного аста-
тического гироскопа, который может стабилизи-
ровать полезную нагрузку, например, оптические 
элементы, либо элементы измерительных 
устройств (рисунок 2). 

 
Рисунок 1 – Классификация непосредственных 

гиростабилизаторов 

Гироскопические управляющие устройства 
могут стабилизировать объекты управления как 
по углу, так и по угловой скорости. 

В ряде случаев гироскопы, на базе которых 
построены управляющие устройства, могут 
испытывать значительные возмущения со сто-
роны стабилизируемых объектов через управля-
ющие элементы, механически связанные с гиро-
скопом. 

Гировертикали, классифицируемые как НГС, 
корректируемые по вертикали места, построены 
по схеме трёхстепенного астатического гироскопа 
в которых корректирующие моменты создаются 
либо датчиками момента, управляемыми акселе-
рометрами, установленными на гироузле, либо 
физическим маятником, не имеющим жёсткой 
механической связи с гироузлом, в отличие от 
гиромаятниковой ГВ. 
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