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Каналы тока микропроцессорных защит имеют разнообразные схемы 
построения в зависимости от назначения и исполнения самих защит, одна-
ко минимальный набор блоков всегда присутствует в любом измеритель-
ном органе [1].  

Структура модели токового канала фазы А микропроцессорной защи-
ты, реализованная из библиотечных блоках системы MATLAB – Simulink, 
состоит из двух частей – аналоговой и цифровой (рисунок 1). 

 

 
Рисунок 1 – Структура токового канала фазы А 

 
К аналоговой части относится: 
– входной преобразователь, преобразующий вторичный ток ТТ в на-

пряжение заданного уровня; 
– антиалиасинговый фильтр нижних частот (ФНЧ) второго порядка; 
– ограничитель входного сигнала аналого-цифрового преобразователя 

(АЦП). 
Цифровая часть представлена следующими блоками: 
– модель АЦП, с заданным квантованием по времени; 
– цифровой фильтр, на выходе которого формируется напряжение, 

пропорциональное амплитудному значению основной гармоники вторич-
ного тока; 

– блок формирования действующего значения сигнала; 
– исполнительный орган, в котором сравнивается уровень сигнала с ус-

тавкой и вырабатывается дискретный сигнал на отключение в случае пре-
вышения последней.  
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