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КОМПАС-3D LT является бесплатной упрощенной версией программы КОМПАС-3D 
предназначенная для использования в школах, кружках, а также в личных образовательных 
целях.  

Целью кинематического анализа механизма является определение ускорений центров 
масс и угловых ускорений звеньев в нескольких положениях ведущего звена.  

Кинематическому анализу предшествует построение нескольких совмещенных планов 
механизма (рисунок 1).  

 

 
 

Рисунок 1 – Совмещенные планы 
 

Построение планов скоростей и ускорений обычно выполняют для каждого из положе-
ний механизма. Инструментарий КОМПАС-3D LT позволяет выполнить эти построения с 
высокой точностью.  

На рисунке 2 представлен план механизма в пятом положении ведущего звена, а также 
планы скоростей и ускорений для исходных данных, представленных в работе [1]. 
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Рисунок 2 – Планы скоростей и ускорений 
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КОМПАС-3D LT является бесплатной упрощенной версией программы КОМПАС-3D. 
Программа предназначена для использования в личных образовательных целях и может быть 
успешно использована для силового анализа плоских рычажных механизмов. 

Задачей кинетостатического (силового) анализа является определение реакций в кине-
матических парах механизма и внешнего уравновешивающего момента сил, приложенного к 
входному звену. При силовом анализе механизмов используют принцип кинетостатики, в 
соответствии с которым, для нахождения реакций в кинематических парах можно использо-
вать уравнения равновесия статики, если к внешним силам, действующим на звенья меха-
низма, прибавить силы инерции. 




