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Задачей, решаемой приведенным изобретением (см. рисунок ни-

же), является улучшение поворачиваемости трактора путем транс-

формации его колесной формулы с 4К2 на 3К2 во время гладкой 

пахоты и сокращение непроизводительных затрат времени. 

 
Трактор содержит остов, несущую его ходовую систему, состоя-

щую из расположенных попарно спереди и сзади трактора четырех 

колесных движителей, причѐм передняя пара движителей установ-

лена с возможностью поворота в горизонтальной плоскости для 

направления движения трактора, а задняя – снабжена дифференци-

альным приводом вращения и раздельными тормозами, два уста-

новленных на остове механизма навешивания технологических ма-

шин и орудий с управляемыми гидравлическими приводами их 

подъѐма и опускания, один из которых – основной – расположен 

сзади, а второй – дополнительный – спереди. Трактор снабжѐн ко-

лесом, установленным на дополнительном механизме навешивания 

с возможностью свободного вращения в вертикальной и поворота в 

горизонтальной плоскостях, причем оси вращения и поворота коле-

са скрещиваются под прямым углом. Механизмы навешивания свя-

заны друг с другом в противофазе механически или гидравлически 

и снабжены устройством разъединения этой кинематической связи. 




