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Взаимодействие ведущего колеса с грунтовой поверхностью представ-
ляет сложный процесс, обуславливаемой разнообразными структурным 
составом грунтовой поверхности (категориями грунта — глина, песок, 
снег и т.д.), физическими свойствами (влажность, плотность и т.д.), сопро-
тивлением грунтов смятию и сдвигу, а также параметрами колеса, прило-
женными силами и моментами. 

В процессе взаимодействия ведущего колеса с естественной поверхно-
стью грунтов возникают процессы смятия и сдвига, в результате чего по-
являются движущаяся сила и момент сопротивления движению (Мспр) за 
счет смятия грунта опорной поверхностью колеса и образования колеи, 
рисунок 1. 

 
Рисунок 1 — Схема взаимодействия ведущего колеса  

с грунтовой поверхностью 
 

Для определения этих величин используем законы смятия и сдвига, 
предложенные проф. В.В. Кацыгиным. 

Уравнения для определения силы Fспр (момента Мспр) и касательной 
силы тяги Fк имеют вид 
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В эти уравнения входят как параметры колеса, силы и момент, прило-

женные к нему, так и показатели, определяющие силы сдвига и смятия, 
что позволяет провести оптимизацию параметров колес проектируемого 
трактора. 
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Тенденция повышения производительности при снижении удельных 
энергозатрат, улучшении эргономичности и экологической безопасности 
тракторов обостряет проблему выбора рациональных параметров и режи-
мов рабочего хода машинно-тракторных агрегатов разного технологиче-
ского назначения. Поэтому вопросы обеспечения рационального соотно-
шения массо-энергетических параметров и показателей тягово-
динамических свойств трактора при одновременной минимизации потерь 
на его буксование и перекатывание, а также скоростной составляющей 
сопротивления рабочих машин и орудий в процессе реализации тяговых 
технологий, чрезвычайно актуальны. 

Распределение веса по осям трактора зависит от его компоновки и спо-
соба поворота. По способу поворота тракторов 6 класса и выше 16% со-
ставляют трактора с передней поворотной осью, это тракторы с мощно-

35 
 




