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Устройства сопло-заслонка используются чаще всего в первых каска-
дах усилителей и в вычислительных гидравлических приборах. При про-
ведении исследования использовались два метода определения гидроди-
намической силы. 

По первому методу гидродинамическая сила: 

ГД ГД ГСF к F=  

где ГДF  – коэффициент, учитывающий действительное распределение 
давления на поверхности заслонки, зависящий от формы и размеров за-
слонки, числа Рейнольдса, критериев, характеризующих неустановившееся 
движение жидкости; 

ГСF  – гидростатическая сила ГДк  определить в ряде случаев сложно. 
По второму методу при определении гидродинамической силы используется тео-

рема о равенстве импульса силы и момента количества движения: 
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где V  – вектор скорости жидкости; ПV  – проекция V  на поверхность S  заслонки; МF  

– вектор массовых сил; SF – вектор сил давления и трения на поверхности S  заслонки; 

TF  – вектор сил, приложенных к жидкости со стороны заслонки. 
Гидродинамическая сила, действующая на заслонку: 
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где Cl – длила сопла; 1m , 1V , 1p  и СЛp  - массовый расход, скорость, дав-

ление жидкости на входе и выходе; CA  – площадь проходного сечения 
сопла. 

При установившемся движении: 
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