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In article the operational method of the decision of system of the differential equations of thermoe-
lasticity is considered.  

 

Представим дифференциальные уравнения термоупругости [1] 
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в более удобном для дальнейших рассуждений операторном виде 
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Здесь введены следующие обозначения: 
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Уравнения (3) и (4) можно записать также в виде сле6дующей таблицы, со-
ставленной из операторов и свободных членов: 
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Введем четыре функции i (i = 1, 2, 3, 4), связанные с перемещениями и 
температурой следующим образом: 
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Остановимся более подробно на нахождении u1 . Раскладывая определитель по 
первому столбцу, запишем  
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Прежде, чем вычислить эти определители установим зависимость между 

 и . Имеем ;  или  где  

тогда 

Таким образом  или . 
Найдем эти определители, рассматривая операторы, как числа. Это даст 

следующие выражение для перемещения u1: 
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Используя симметрию операторов по аналогии устанавливаем другие со-
отношения:  
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Введем обозначение � 2
2  и запишем соотношения(7) в более ком-

пактном виде 
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или в векторной форме 
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Функции  и  выражаются через векторную функцию 


u   и скалярную 

функцию , функцию  можно рассматривать как обобщение на динамические 
задачи термоупругости векторной функции Галеркина. Подставляя соотношения 
(7) и (8) (или (9)) в уравнения (3) и (4) (или (5),  после преобразований получим 
систему четырех уравнений 
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К уравнениям (10), (11) следует добавить тепловые краевые условия, крае-
вые условия для перемещений или напряжений и начальные условия. Решение 
уравнений (10), (11) существенно упрощается в случае неограниченной термоуп-
ругой среды. Здесь нет краевых условий в точном смысле этого слова; вместо них 
выдвигается постулат обращения в ноль напряжений и температуры на бесконеч-
ности, если массовые силы и тепловые источники действуют в ограниченной об-
ласти. 
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