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HannoHanbHbIH TEXHUYECKUI YHUBEPCUTET Y KPaHHBI
«KIIN um. U. Cuxopckoro»

Ha mannpii MOMEHT nipo0ieMa peKOHCTPYKIINH TEIUTOBBIX ITOJICH UMEET Pl
HEPELICHHBIX BOIPOCOB. BEIOOP ONTUMAIBHOIO METOJa PEKOHCTPYKLHUH, OIpe-
JeJIeHHEe ONTHMAJIBHOTO KOJIMYECTBA TOYEK N3MEPEHHs TeMIIepaTyphl B 3aBHCH-
MocTH OT pasMepoB OK, B3aUMHOTO pacIONOXKEHHsS H3MEPHTEIbHBIX TOYEK,
YBEJINYCHHE TOYHOCTH U CKOPOCTH IIPOLECcCa PEKOHCTPYKIHH.

Buumanur0 npearaercs cucTeMa, KOTopas O3BOJHT IIPOBOIUTH Jlabopa-
TOPHBIE UCCIIEOBAHUS JUISl PEIICHHS 3THX MPOOIIEM.

CucreMa COCTOMT MX ABYXCTENEHHOTO MaHHITYJISITOpA HAa OCHOBE JIBYX IIaro-
BBIX JBUraTeneil u mupomerpudeckoro tepmonardrka MLX90614xCl, koropsiii
M3MepsIeT 3HAUCHHsI TEMIIEPaTyphl B HECKOJIBKUX TOYKAX. YTIpaBJICHUE U Iepenada
W3MEPEHHBIX 3HAYCHHUH B MEPCOHAIBHBIN KOMIIBIOTEp ocylecTBisercs yepe3 USB
HOPT HPH HOMOIIH YCTPOICTBA, HCIIONIB3YIOIEr0 MHUKPOKOHTPOJUIEP IUIaT(OPMBI
Arduino Uno [1]. B koMmmbroTEpe, ¢ TOMOIIBIO pa3pabOTaHHOTO MPOTPAMMHOTO
obecnieyennst B MatematnieckoM ammapate MATLAB mpomncxomut pexoHCTpYK-
¥ TEIUIOBOTO TOJISI METOIOM HHTEPIIOJIMPOBAHMS CIUIaiiHAMH.

Ha pucyHOke a n300pakeHO 3TANIOHHOE TEIIOBOE MOJIe J1abopaTopHOTro 00-
pasma, rae Ans peKOHCTPYKIUH OBIIO B3ATO 25 Touek. PekoHCTpympoBaHHOE
TEIJIOBOE TOJIEe U300paKeHO Ha pUcyHKe O CpeqHEeKBaIpaTHiecKoe OTKIOHEHHE
cocraBmio 0.1138.

=

PexoHCTPYKIUSI TETIIOBOTO MOJIST HHTEPIIOIHNPOBAHHUEM.
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