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Пусть поведение линейной нестационарной системы с многомерным 

управлением на отрезке [ ]*0 , ttT =  можно описать линейным дифференциаль-
ным уравнением 

( ) ( ) ,utBxtAx +=     (1) 

где ( ) ( )−== )(),...,(),( 21 txtxtxtxx n  n-вектор состояния системы; 
( ) ( )−== )(),...,(),( 21 tutututuu r  r-вектор управляющих воздействий; 

( ) ( ) TttBtA ∈,,  - кусочно-непрерывные rnnn ×× , - матричные функции. 
Известны начальное состояние системы ( ) 00 xtx =  и краевые условия 

( ) gtНx =* , где Н – постоянная nm× -матрица, g – постоянный m-вектор. 

Предположим, что ( ) { } .,,...2,1,1 TtrIitui ∈=∈≤  Качество допусти-
мого управления оценки функционалом 

( ) ] [*0 ,**),(' ttttxcuI ∈= .   (2) 

Отличие данной задачи от классической состоит в том, что оптимизация 
линейной формы происходит не в конечной, а в промежуточный момент време-
ни *t . На базе разработанных ранее методов решения задач оптимизации дина-
мических систем управления по нетерминальному критерию качества и дина-
мической системы с многомерным управлением построен адаптивный метод 
решения поставленной задачи.По описанной схеме строится оптимальное и 
субоптимальное управления. Для улучшения допустимого управления по кри-
терию качества формулируется вспомогательная задача, которая сводится к 
конечномерной задаче линейного программирования с помощью сужения клас-
са управляющих воздействий. 

Для решения полученной задачи используются эффективные методы ли-
нейного программирования [1]. 
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