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Распознавание жестов рук – популярная тема для многих исследований в 
современном протезировании и технологиях сферы Brain-Computer interfaces 
(BCI). Использование жестов является естественным способом общения меж-
ду человеком и его средой, а воспроизведение определённого набора движе-
ний и хватов кисти – необходимостью для комфортной жизнедеятельности. 
Наиболее традиционным методом изучения мышечной активности, исполь-
зуемым при классификации жестов, является метод поверхностной электро-
миографии (sEMG). Такая технология регистрирует электрические потенциа-
лы, порождаемые подвижными единицами скелетных мышц, и способна 
обеспечить последующую расшифровку тонких моторных движения верхних 
конечностей (в том числе и движения пальцев) [1].  

Доступной альтернативой sEMG-технологии является метод Force-
миографии (FMG или метод картографического анализа мышечного давле-
ния) [2]. Это не инвазивный способ определения функциональной двигатель-
ной активности мышц, который базируется на фиксации объемных изменений 
в их в форме, регистрируемых с помощью датчиков силы, размещённых 
над поверхностью тела мышцы. В отличии от sEMG, Force-миография не 
требует точного размещения датчиков и тщательной подготовки кожи паци-
ента. 

После анализа информации, рассмотренной выше, авторами было приня-
то решение о создании мультифункционального измерительного устройства 
для FMG на основании тензорезистивных чувствительных компонентов. 
В первом исполнении планируется изготовление 3-х канальной измеритель-
ной системы, для отслеживания объемных шаблонов сокращения групп 
мышц исследуемой конечности и имплементация её в пользовательский 
интерфейс управления бионического протеза.  
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