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РЕФЕРАТ

Дипломный проект: 7? с., 10 ил., 17 табл., 13 источников.

МАТРИЧНАЯ СЕНСОРНАЯ СИСТЕМА, НЕОДНОРОДНАЯ МЕХА­
НИЧЕСКАЯ НАГРУЗКА, РАСПРЕДЕЛЕНИЕ НАГРУЗКИ

Объектом исследования является сенсорная система для контроля рас­
пределённых механических нагрузок.

Цель проекта: разработка микропроцессорной системы для сенсорного 
контроля распределенных механических нагрузок на стопу человека.

В результате выполнения дипломного проекта предложено схемотех­
ническое решение сенсорного модуля для контроля механических нагрузок, 
распределённых по площади стопы человека; разработан электронный блок 
обработки данных с выхода сенсорного модуля; предложен графический ин­
терфейс для визуализации распределенных механических нагрузок на пло­
щадь стопы человека.

Область применения результатов: создание испытательного и меди­
цинского оборудования в области ортопедии.
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