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Для реализации военных и народнохозяйственных программ в странах 

Республики Беларусь и Российской Федерации создаются многоцелевые 

колёсные машины (МКМ), способные агрегатироваться с навесным и при-

цепным оборудованием и двигаться по естественной поверхности, особен-

но по грунтам со слабой несущей способностью. 

При проектировании этих машин одним из основных модулей этих 

машин является движитель, оборудованный различного типа шинами. 

Определение его системообразующих параметров (диаметра, ширины, 

давления воздуха в шине и др.) возможно при исследовании взаимодейст-

вия ведущего колеса с грунтовой поверхностью, которая характеризуется 

определёнными физико-механическими характеристиками и сопротивле-

нием грунтов сжатию и сдвигу. 

Нами разработан метод определения оптимальных и системообразую-

щих параметров колеса, где в качестве критерия эффективности применя-

ются коэффициент полезного действия к , равный )1)(1( кFспрFк   , 

где   – буксование, в долях единицы; спрF  – сила сопротивления за счёт 

смятия грунта движителем и образования колеи, Н; кF  – касательная сила 

тяги, Н. 

При этом могут иметь место: 

1. оптимизация вертикальной G нагрузки при заданных системообра-

зующих параметрах движителя, т.е. решается уравнения вида 0dGкd . 

2. при заданной вертикальной нагрузке 0...),,( wPBDdкd , где – диа-

метр, B  – ширина колеса, wP  – давление воздуха в шине. При решении вто-

рого вида уравнения следует учитывать соотношение BD , принятого 

для разного вида шин. 




