


РЕФЕРАТ 

Дипломный проект: с. 109, рис.35, табл.25, источник30, прил.6. 
Ключевые слова: поперечно-клиновая прокатка; пневмопривод; 

манипулятор. 
Объектом исследования является автоматическая линия поперечно-

клиновой прокатки (ПКП). 
Цель проекта: повышение производительности автоматической линии 

ПКП путем установки манипуляторов загрузки и выгрузки заготовок. 
В процессе проектирования выполнены: 
анализ базовой автоматической линии ПКП; 
обзор основных схем конструкций манипуляторов; 
обзор существующих приводов манипуляторов; 
расчет привода манипулятора; 
выбор компоновки манипулятора; 
выбор компонентов пневмосистемы манипулятора; 
оснащение автоматической линии ПКП манипуляторами загрузки и 

выгрузки заготовок; 
построение циклограммы производственного процесса автоматической 

линии ПКП после установки манипуляторов. 
Приведенный в дипломном проекте материал объективно отражает 

состояние исследуемой темы, все заимствованные из литературных и других 
источников теоретические и методические сведения сопровождаются 
ссылками на их авторов. 
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