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При построении кинематической схемы погрузочного оборудования 

стрелу предлагается изображать в пяти положениях от нижнего до верхне-

го, затем конструктивно путем прочерчивания и подбора определяются 

элементы рычажной системы. Процесс является громоздким, его прихо-

дится повторять, что занимает много времени.  

Для устранения указанных недостатков необходимо создать упрощен-

ную методику расчета кинематической схемы рычажной системы гидро-

механизма поворота ковша, обеспечивающую наибольшее выглубляющее 

усилие при одних и тех же параметрах ковшового гидроцилиндра, кото-

рую затем можем использовать при проектировании. 

Выглубляющее усилие на кромке ковша 
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Расчет кинематики рычажного ме-

ханизма, позволяет максимально ис-

пользовать функциональные возмож-

ности ковшового гидроцилиндра 

(наибольшее выглубляющее усилие и 

наполнение ковша, наименьшее время 

его разгрузки), автоматический воз-

врат ковша в положение черпания, 

строго поступательное движение ра-

бочих органов (ковша, вил и др.) при 

перекрестной схеме рычажной систе-

мы, уменьшить энергозатраты.  

 

 

 

  

  Схема для расчета выглубляющего 

усилия на кромке ковша погрузчика 

 




