
 

 

  



РЕФЕРАТ 

Дипломный проект: 147 стр., 63 рис., 24 табл., 17 источников. 

АВТОМАТИЗИРОВАННЫЙ ЭЛЕКТРОПРИВОД, КРАН-ШТАБЕЛЕР, 

МЕХАНИЗМ ПОДЪЕМА, СИСТЕМА АВТОМАТИЧЕСКОГО 

УПРАВЛЕНИЯ, ВЕКТОРНОЕ УПРАВЛЕНИЕ, ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЬ 

ЧАСТОТЫ, МОДЕЛЬ ЭЛЕКТРОПРИВОДА, РАСЧЕТ ХАРАКТЕРИСТИК. 

Объектом проектирования является крана-штабелер для стеллажного 

склада-шкафа. 

Цель проектирования — разработка автоматизированного 

электропривода подъема крана-штабелера для стеллажного склада. 

В ходе проектирования проведен анализ технологического процесса, 

выполнено технико-экономическое обоснование проекта, разработана 

система автоматического управления и модель электропривода,  

рассмотрены вопросы автоматизации установки и охраны труда. 

В результате проектирования был разработан автоматизированный 

электропривод с векторным управлением. Преобразователем частоты типа 

3G3RXA4300-E1F и асинхронный электродвигатель с короткозамкнутым 

ротором типа 7FMTK180L4У3 мощностью 27 кВт. 

Результаты проектирования могут быть внедрены при проектировании 

автоматизированных складских комплексов. 
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