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(57) 
Индукционный датчик, содержащий сердечник из материала с высокой магнитной 

проницаемостью, расположенную на нем катушку из металлической проволоки, соеди-
ненную с усилителем и устройством регистрации сигнала, отличающийся тем, что на 
сердечнике из материала с высокой магнитной проницаемостью расположена вторая ка-
тушка из металлической проволоки, соединенная с усилителем и устройством регистра-
ции сигнала, и, по меньшей мере, один модулятор магнитного потока, при этом катушки 
соединены между собой проводом. 

 

 
 
 
 

Изобретение относится к контрольно-измерительной технике, а именно к приборам 
регистрации постоянных и переменных магнитных полей. B
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Известен индукционный датчик, состоящий из индукционной катушки, регистрирую-
щей изменение магнитного поля, выполненной из витков металлической проволоки, кон-
цы которой присоединены к вольтметру [1]. 

Недостатком известного индукционного датчика является низкая чувствительность к 
изменению магнитного поля и невозможность регистрации постоянного магнитного поля. 

Наиболее близким по технической сущности является индукционный датчик, содер-
жащий многослойную катушку из металлической проволоки с сердечником из материала 
с высокой магнитной проницаемостью, усилителя и устройства регистрации сигнала, что 
позволяет повысить чувствительность датчика. Принцип работы индукционного датчика 
основан на эффекте электромагнитной индукции, возникающей в электрическом контуре 
при изменении магнитного поля [2]. 

Недостатком указанного датчика является невозможность регистрации постоянных 
магнитных полей. 

Задача, решаемая изобретением, заключается в расширении функциональных возмож-
ностей индукционного датчика, а именно в обеспечении возможности регистрации посто-
янных магнитных полей. 

Сущность изобретения заключается в том, что в индукционном датчике, содержащем 
сердечник из материала с высокой магнитной проницаемостью, расположенную на нем 
катушку из металлической проволоки, соединенную с усилителем и устройством регист-
рации сигнала, на сердечнике из материала с высокой магнитной проницаемостью распо-
ложена вторая катушка из металлической проволоки, соединенная с усилителем и устрой-
ством регистрации сигнала, и, по меньшей мере, один модулятор магнитного потока, при 
этом катушки соединены между собой проводом. 

Сущность изобретения поясняется чертежом. 
Индукционный датчик содержит ферромагнитный сердечник 1, на котором располо-

жены катушки 2, соединенные между собой проводом 3, и модулятор магнитного потока 
4. Сигнал от катушек подается по проводам 5 на усилитель 6, а затем на устройство 7 ре-
гистрации сигнала.  

Работает устройство следующим образом. 
При внесении датчика в постоянное магнитное поле в сердечнике 4 наводится посто-

янный магнитный поток, который не индуцирует в катушках 2 электрический сигнал. Мо-
дулятор 4 преобразует этот магнитный поток в переменный, который и наводит в катуш-
ках 2 электрический сигнал, который подается по проводам 5 на усилитель 6, а затем на 
устройство 7 регистрации сигнала. Электродвижущая сила на выходе индукционного дат-
чика, пропорциональна скорости изменения магнитного поля, пересекающего витки ка-
тушки, она определяется выражением 

)sinWSB(
dt

d
E αµ= , 

где µ - эффективная магнитная проницаемость, S - площадь витка катушки, W - число 
витков катушки, В - индукция воздействующего магнитного поля, α - угол между векто-
ром магнитной индукции и плоскостью витка катушки. 

Выходная электродвижущая сила является функцией изменения любого параметра - µ, 
S, В, α во времени. Если они остаются постоянными, кроме В, то метод преобразования 
называется пассивным. Из уравнения следует, что пассивный индукционный датчик не 
чувствителен к постоянным магнитным полям. Модулятор 4 может преобразовывать по-
стоянный магнитный поток в ферромагнитном сердечнике 1 индукционного датчика. 
Вследствие этого появляется возможность регистрировать электрический сигнал созда-
ваемый на катушках 2 постоянным магнитным полем. 

Электрический сигнал снимается с катушек 2, которые соединены проводом 3, при 
помощи проводов 5 и подается на усилитель 6, а затем на устройство 7 регистрации сиг-
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нала. Закон изменения электрического сигнала аналогичен закону изменения магнитного 
потока в ферромагнитном сердечнике 1 модулятором 4. 
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