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Пусть система управления имеет вид 
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Здесь ],,[ 1  nxxx   – n-вектор-столбец решения системы (1) (n  2);  

0 < h – постоянное запаздывание; Aj – постоянные nn-матрицы ( mj ,0 ); 

]1,0,,0[  neb ;   – начальная функция; u  – управление. Векторные ве-

личины полагаем записанными в столбец, штрих обозначает операцию 

транспонирования. Пусть   m
mAAAA  10 , C  – множе-

ству комплексных чисел; E  – единичная матрица n-го порядка. Множество 

корней 0),( phepW     ApEpW ),( , Cp , характеристического 

квазиполинома называют спектром системы (1). Желаемый спектр замкну-

той регулятором системы зададим характеристическим квазиполиномом n -й 

степени  phepd ,  с действительными коэффициентами. Обозначим 

])(),...,([)( 1  p, Mp, Mp, M n  – алгебраические дополнения к элемен-

там (начиная с первого) последней строки матрицы ),( pW . Пусть выпол-

нено условие спектральной управляемости C  pnbeApE ph ,]),(rank[

. Тогда найдутся векторный полином )(  p, и полином )(1 pd  такие, что 

)()()( 1 pdp, Mp,  . Регулятор, решающий задачу назначения спектра, 

заданного квазиполиномом  phepd , , ищем в виде     khtxtxk   
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где        nggg ,,1  , – полиномы с действительными коэффициен-

тами;        kinkiki qqq ,1   – полиномы, возможно, с комплексными 

коэффициентами; ,,1 Lk,pk C  – набор корней полинома )(1 pd  с ал-

гебраическими кратностями kL . Доказывается, что регулятор (2) суще-

ствует, если и только если система (1) спектрально управляема.  


