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Рисунок 1. Поле G 

корневых траекторий 

интервальной системы 
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В теории автоматического управления существенное значение имеет 

анализ и синтез систем с неопределенными параметрами, т.к. в реальных 

системах в процессе работы параметры отклоняются отрасчетных [1, 2]. 

В рамкахнаучной работы разработана программа для исследования и 

синтеза корневых портретов (КП) интервальныхдинамических систем 

второго порядка, описываемых характеристическими полиномами вида 

 0)(~)(~  sKs  , (1) 

где K – варьируемый параметр; s =  + i, s – комплексное переменное 

(оператор Лапласа);  - коэффициент затухания колебаний системы;  - 

угловая частота колебаний; )(~ s , )(~ s  – интервальные целые функции. 

Алгоритм решения задачи: 

– ввод матрицы коэффициентов характеристического 
полинома (1); 

– формирование базовых полиномов Е(σ,), F(σ,), 
P(σ,), R(σ,) [1]; 

– формирование уравнений корневого годографа 
Теодорчика–Эванса (КГТЭ): v(σ,)=0, и параметра: 
u(σ,)= K, системы [2]; 

– графическое построение КП семейства (1) и поля 
G локализации корней семейства (рисунок 1);– анализ 
и корректировка динамических свойств системы. 

В ходе данной научной работы был написана 

программа на высокоуровневом языке С# в среде 

разработки VisualStudio 2017, включающая класс PolinomWorker, 

предоставляющий инструментарий для формирования базовых полиномов, 

составления уравнений КГТЭ и графического построения корневого 

портретаинтервальной системы. 
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