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ВВЕДЕНИЕ 

Во многих задачах практики изучение объектов является до-

вольно затруднительным. Это связано со следующими факторами: 

сложность объектов и условий их функционирования; длительность 

исследований; высокая стоимость; отсутствии объекта на этапе раз-

работки и т.д. 

В этих случаях и используется моделирование, которое заключа-

ется в замене исходного объекта его моделью, изучении модели и 

обобщении полученных при анализе характеристик. 

 

ОБОСНОВАНИЕ ВОЗМОЖНОСТИ ПРИМЕНЕНИЯ  

ИМИТАЦИОННОГО МОДЕЛИРОВАНИЯ  

В МОДЕЛИРОВАНИИ ДОРОЖНОГО ДВИЖЕНИЯ 

В технике наиболее распространенными являются два вида моде-

лирования: физическое, которое заключается в изучении объекта по-

средством анализа некоторого макета, сохраняющего физическую 

природу объекта, и математическое, которое заключается в описании 

исследуемых объектов с помощью математических формул, логиче-

ских условий или алгоритмов. 

Классификация математических моделей по различным призна-

кам приведена на рисунке 2.1. По способу представления внутренних 

процессов в объекте эти модели подразделяются на аналитические, в 

которых процессы функционирования элементов объекта записыва-

ются в виде некоторых математических соотношений или логиче-

ских условий, и имитационные, в которых осуществляется воспроиз-

ведение процесса функционирования элементов объекта во времени 

с сохранением их взаимосвязей, последовательности и алгоритмов. 

С усложнением изучаемых объектов в качестве инструмента для 

построения и исследования имитационных моделей используют 

ЭВМ, при помощи которой воспроизводится процесс функциониро-

вания изучаемой модели и проводятся эксперименты с ней. 

Вообще, имитационное моделирование используется в тех слу-

чаях, когда процессы в изучаемой системе являются слишком слож-

ными, а аналитические модели становятся приближенными к дей-

ствительности со слишком большой погрешностью. Возможности 
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имитационного моделирования при разработке транспортных моде-

лей являются безграничными. 

Имитационное моделирование позволяет учесть все многообра-

зие транспортных ситуаций и их стохастическое проявление, что де-

лает этот способ моделирования наиболее реалистичным [1–7]. 

Можно выделить следующие преимущества имитационного мо-

делирования [2, 7]: имитационные модели позволяют анализировать 

системы и находить решения в тех случаях, когда такие методы, как 

аналитические вычисления и линейное программирование не справ-

ляются с задачей; - после того, как вы определитесь с уровнем аб-

стракции, разрабатывать имитационную модель будет гораздо 

проще, чем аналитическую, поскольку процесс создания модели бу-

дет инкрементальным и модульным; структура имитационной мо-

дели естественным образом отображает структуру моделируемой си-

стемы; имитационная модель позволяет вам отслеживать все объ-

екты системы, учтенные в выбранном уровне абстракции, добавлять 

метрики и проводить статистический анализ; одним из главных пре-

имуществ имитационного моделирования является возможность 

проигрывать модель во времени и анимировать ее поведение, что бу-

дет неоспоримым преимуществом при демонстрации модели и мо-

жет оказаться полезной для верификации модели и нахождении оши-

бок; имитационные модели намного убедительнее электронных таб-

лиц. Имитационное моделирование позволяет находить оптималь-

ные решения при организации мероприятий, связанных с дорожным 

движением, с перевозкой опасных грузов, с решением задач логи-

стики и транспорта в целом. 

 

ЗАКЛЮЧЕНИЕ 

В ходе работы выполнен обзор существующих транспортных мо-

делей и обоснован выбор имитационного моделирования для реше-

ния задач транспорта и логистики. 
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ВВЕДЕНИЕ 

На сегодняшний день многие крупные города испытывают труд-

ности, связанные с увеличением количества как личных, так и обще-

ственных транспортных средств. К тому же наблюдается несоответ-

ствие развития дорожно-транспортной инфраструктуры (улично-до-

рожная сеть, методы организации дорожного движения и систем 

управления) относительно увеличения количества транспортных 

средств. Это влечет за собой перегруженность городских дорог, воз-

никновение заторов и пробок, увеличение аварийности и т.д. [1]. 


