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Junaomusiii npoekt: 67 c., 14 ui., 23 tabiu., 21 UCTOUYHUKOB.

MAHUIIYJIATOP, POBOT, KOHCTPYKLHA, MHUKPOKOHTPOJUJIEP,
YIIPABJIEHHE.

OOBeKToM HceaeI0BaHHA ABIACTCA MAHUITYJIATOP.

[lens npoekTa: NPOSKTUPOBAHUE KOHCTPYKIHMH M CHCTEMBI YNPaBICHHS
MaHHIYJISATOPA.

B pe3ynbrare Oblia cripoeKkTHpOBaHa M paccuuTaHa pabouas mMojens pobora
MAHHITYJIATOPA, @ TAKKE HAMMCAHA TTPOTPAMMa JUIS YIIPABICHHA JaHHBIM poOOTOM.
Kpome 31oro Obu1n 110100paHbl KOMIIOHEHTbI [UIsl pEaIM3alHH JJAHHOH MOJIEIIH.
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