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I
Изобретение относится к области 

испытаний гидромеханизмов поворота, 
например сочлененных самоходных ма­
шин .

Известен стенд для испытания ру­
левых механизмов, содержащий гидро­
мотор, гидравлически связанный с 
гидрораспределителем рулевого меха­
низма через дроссель.

Однако гидромотор такого стенда 
включен в одну из рабочих магистра­
лей гидрораспределителя рулевого ме­
ханизма последовательно с дросселем, 
поэтому в зависимости от направления 
движения рабочей жидкости гидромо­
тор оказывается подключенным то к 
магистрали нагнетания, то к сливной 
магистрали. Такая констр^'кция стенда 
не обеспечивает требуемой точности 
замеров.

Известен также стенд для испытания 
рулевых механизмов, содержащий гидро- 
мотор с установленным на его вгілу 
маховиком, гидравлически связанный с 
гидроцйлиндрами рулевого механизма.

При таком подсоединении гидромотор 
является несимметричным гидравличес­
ким сопротивлением, включенным в ма­
гистраль рабочего гидродвигателя. При 
этом не обеспечивается требуемая точ- ^
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ность воспроизведения реальных нa^pў“ 
зок. Кроме того, применение гидромо­
тора с постоянным расходом не поэво- 
'ляет изменять имитируемую ннерцион- 
'ную нагрузку в. широких пределах без 
изменения массы маховика, установлен­
ной на валу гидромотора.

Целью изобретения является обеспе­
чение возможности изменения инерцион­
ных нагрузок в рулевом механизме без 
изменения массу маховика и повышение 
точности воспроизведения реальных 
нагрузок..

Цель достигается тем, что стенд 
снабжен реверсивным гидронасосом, 
кинематически связанным через пла­
нетарный редуктор с рулевым механиз-, 
мом и гидравлически — с гн.дромотором, 
причем гидромотор выполнен регулиру­
емым по расходу.

На фиг. 1 показана схема стенда 
Д.ПЯ испытания рулевых механизмов; 
на фиг. 2 взаимосвязь рулевого меха­
низма с гидромотором.

Гидроцилиндры 1 и 2 поворота руле­
вого механизма 3 кинематически связа­
ны через планетарный редуктор 4 с 
гидронасосом 5, гидравлически взаимо- 
действ^рощим с регулируемым гидромо­
тором 6*, на валу которого установлен
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маховик 7. Гидросистема снабжена 
системой 8 подпитки.

Стенд работает следующим образом. 
При повороте в одну иди другую 

стороны рабочая житц<ость передвигает' 
штоки гидроцилиндров 1 и 2, которые 
взаимодействуя с валом гидронасо­
са 5> поворачивают его. От гидрона­
соса получит вращение вал гддромотр- 
,ра 6, на котором установлен маховик 
7 с необходимой для имитации.инерци­
онной нагрузки частотой вращения. 
Инерционная нагрузка зависит от зна­
чения массы маховика 1 и соотноше­
ния скорости вала гидромотора 6 
и скорости поворота, осуществляемой 
д’епосредствеино' гидроцилиндрамй 
вок|>уг ОСХІ п о в о р о т а Д л я  обеспече­
ния 'работоспособности стенда служит 
система 8 подпитки. При необходи­
мости изменения инерционной нагрузки 
гидромотор 6 регулируется на расход 
жидкости, необходимый для получения 
заданного соотношения скоростей вра-
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щения валов гидромотора и гидронасо­
са, При этом масса маховика 7 оста­
ется неизменной.

Формула изобретения 
5

Стенд для испытания рулевых меха­
низмов, содержащий гидромотор с уста­
новленным на его валу маховиком, 
гидравлически связанный с гидроцилин- 

50 драми рулевого механизма, о т л и- 
ч а ю щ и й с я  тем, что, с целью 
обеспечения возможности изменения 
инерционных нагрузок в рулевом ме­
ханизме без изменения массы махови­
ка и повышения точности воспроизве­
дения реальных нагрузок, он снабжен 
реверсивным гидронасосом, кинемати­
чески связанным через планетарный 
редуктор с рулевым механизмом и гид­
равлически “ с гидромотором, причем 
•гиДромотор выполнен регулируемым по 
расходу.
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