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Изобретение относится к автомати­
ческому управлению электротрансмисси­
ями автономных транспортных установок^ 
таких как большегрузные автомобили j 
или тепловозы.

Известно устройство для регулирова­
ния тока возбуждения тягового генера­
тора, питающего тяговый двигатель, со­
держащее датчики тока якоря генера* 
тора и напряжения на его выходе, под­
ключенные ко входам блоков ‘формирова­
ния обратных связей, по току, мощнос­
ти и напряжению,•выходы которых через 
блокирующие диоды соединены с входом 
порогового блока сравнения, выход 
которого соединен с блоком управления 
током возбуждения генератора [1 ).
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Недостатком известного устройства 
является отсутствие возможности огра­
ничения скорости тягового двигателя 
при уменьшении его нагрузки, что при­
водит к необходимости отключения 
тягового двигателя от генератора и 
перевода двигателя в режим динами­
ческого торможения, что снижает на­
дежность работы устройства за счет 
недостаточной точности регулирования.

Цель изобретения - повышение точ­
ности регулирования о
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Указанная цель достигается тем, 
что устройство для регулирования 
тока возбуждения тягового генератора 
снабжено дополнительным блокирующим 
диодом и блоком формирования сигнала 
обратной связи по скорости вращения 
тягового двигателя, выход которого 
через дополнительный блокирующий диод 
соединен с одним из входов блока 
сравнения, а один и другой входы сое­
динены соответственно с датчиками 
тока и напряжения.

Кроме того, блок формирования об­
ратной связи по скорости вращения тя­
гового двигателя выполнен на инвер­
тирующем и- суммирующем усилителях, 
один вход последнего из которых сое­
динен с выходом инвертирующего усили­
теля, вход которого является вторым 
входом формирователя обратной связи 
по скорости, первый вход которого 
является другим входом суммирующего 
усилителя, а выход - выходом сумми- 
рунхцего усилителя.

На фиг.1 приведена блок-схема 
устройства; на фиг. 2 - схема блока 
формирования обратной связи по скорое-̂  
ти тягового двигателя; на фиг.З - 
внешняя характеристика генератора, 
формируемая устройством. ,
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Устройство содержит тяговый гене­
ратор приводимый во вращение ди­
зелем 2 , и питающий тяговый двига­
тель 3̂  блоки 4-7 формирования об­
ратных связей по току, мощности, на- 
пр5шению и скорости тягового двигате-5 
ля, одни входы которых объединены 
и соединены с выходом датчика 8 тока 
другие входы - с выходом датчика 9 
напряжения, а выходы через блокирую^ 
щие диоды 10-13 соединены со входом 0̂ 
блока 14 сравнения сигналов обратных 
связей с уставкой.

Выход блока 14 соединен со входом 
блока 15 управления током обмотки 
16 возбуждения тягового генератора 1.15 
Блок 7 формирования обратной связи по 
скорости тягового двигателя 3 содер­
жит (фиг,2) суммирующий усилитель
17, один вход которого соединен с вы­
ходом датчика 8 тока, а второй вход -20 
с‘выходом инвертирующего усилителя
18, вход которого соединен с выхо­
дом датчика 9 напряжения, причем вы­
ход усилителя 17 подключен к блоки­
рующему диоду 13, 25

Устройство работает следующим об­
разом.

Сигналы на выходах блоков 4-7 
пропорциональны соответственно то- 30 
ку, мощности и скорости тягового 
двигателя 3,

При токах тягового генератора 3>Ĵ  
(фиг.З) наибольший сигнал имеется 
на выходе блока 4, поэтому открыт 35 
диод 10, Сигнал обратной связи по 
току сравнивается в блоке 14 с устав­
кой, Выходной сигнал блока 14 воз­
действует на блок 15 таким_образом, 
что ток'якоря поддерживается на заданН 4Q 
ном уровне 'формируется участок АБ 
внешней характеристики генератора.

При токах тягового генератора 
J -2 < J 1 наибольший сигнал имеет- ’ 
ся на выходе блока 5, открыт диод 
1 1 , поддерживается с помощью блока 
15 мощность генератора на заданном 
уровне и формируется участок Вв 
внешней характеристики генератора,

В диапазоне изменения тока якоря 
генератора < 1 < 3^ наибольший 
сигнал ршеется на выходе блока 6 , 
открыт диод 1 2 , поддерживается с по­
мощью блока 15 напряжение генератора 
на заданном уровне и формируется 
участок ГВ внешней характеристики 
генератора. При токах генератора 
3 < 3-5 с блоком 14 сравнения через 
диод 13 связан блок 7. Происходит 
с помощью блока 15 ограничение ско- ^0 
рости тягового двигателя и формирует­
ся участок ГД внешней характеристики 
•генератора.

Сигнал, пропорциональный скорости 
тягового двигателя .3, вычисляется 65

в блоке ?, в соответствии с выраже­
нием

иU) =
Ф Ф
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где со - угловая скорость тягового 
двигателя 3;

U - напряжение тягового двигате­
ля 3 ,*

3 - ток тягового двигателя 3;
R - сопротивление якорной цепи 

тягового двигателя 3;
Ф - магнитный поток тягового 

* двигателя 3;
е - конструктивная постоянная.

Для этого сигнал, пропорі^опаль­
ный напряжению тягового генератора 
1, с выхода датчика 9 напряжения 
после инвертирования в усилителе 
18 суммируется с сигналом, пропорцио­
нальным току тягового генератора 1 , 
а следовательно, и току тягового 
двигателя 3, с выхода датчика 8 тока.

Таким образом, данное устройство 
дает возможность ограничить скорость 
тягового двигателя 3 при малых мо­
ментах сопротивления движению, не 
отключая двигатель от тягового гене­
ратора и не переводя двигатель в ре­
жим динамического торможения,-что ве-' 
дет к повышению надежности работы 
транспортной установки. Косвенное из­
мерение скорости тягового двигателя 
по напряжению и току упрощает схе­
му устройства, не требует специально­
го датчика скорости, позволяет про­
изводить настройку системы регулиро­
вания тягового генератора на реостат­
ной станции без подключения тяговых 
двигателей.

Формула изобретения
1. Устройство для регулирования 

тока возбуждения тягового генерато­
ра, питающего тяговый двигатель, со­
держащее датчики тока якоря генера­
тора и напряжения на его выходе, под­
ключенные к входам блоков формирова­
ния сигнала обратных связей по току, 
мощности и напряхсению, выходы кото­
рых через блокирующие диоды соедине­
ны с входом порогового блока сравне­
ния, выход которого соединен с бло­
ком управления током возбуждения ге­
нератора, о т л и ч а ю щ е е с я  
тем, что, с целью повышения точности 
регулирования, оно снабжено допол­
нительным блокирующим диодом и бло-' 
ком формирования сигнала обратной 
связи по скорости вращения тягового 
двигателя, выход которого через до­
полнительный блокирующий диод соеди­
нен с одним из входов блока сравне­
ния, а один и другой входы соединены
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соответственно с датчиками тока и 
напряжения.

2. Устройство по п.1, о т л 
ч а ю щ е е с я  тем, что блок форми­
рования обратной связи по скорости 
вращения тягового двигателя выпол­
нен на инвертирующем и суммйруюіаем 
усилителях, один вход последнего 
из которых соединен с выходом инвер­
тирующего усилителя, вход которого

является вторьв̂  входс^ формировате­
ля обратной связи по скорости, пер­
вый вход которого является другим 
входом суммирующего усилителя, а 
выход - выходом суммирующего усилите­
ля.
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