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содержащее корпус с входным и выход­
ным каналами текущей среды, канал 
подвода сжатого воздуха и запорный 
орган с мембранным приводом, рабочая 
полость и полость противодавлений ко­
торого сообщены каналом обратной свя­
зи, о т л и ч а ю щ е е с я  тем, 
что, с целью повышения эффективности 
работы путем обеспечения возможности 
пропорциональной регулировки расхода 
.в зависимости от величины управляюще­
го сигнала,, мембранный привод выпол­
нен в виде трехмембранного блока, под­
жатого пружиной к входному каналу, 
при этом замкнутые полости блока сое­
динены соответственно с каналом под­
вода сжатого воздуха и атмосферой.
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Изобретение относится к сельскохо­

зяйственному машиностроению, а именно 
к рабочим органам машин для внесения 
жидких удобрений и ядохимикатов, и 
может применяться при автоматическом $ 
и командном способе изменения расхо­
да рабочей жидкости.

Известно устройство, установлен­
ное на машине для внесения жидких 
удобрений, содержащее корпус с двумя 10 
цилиндрами, разделенными стенкой и 
размещенными в них пневматическим и 
гидравлическими поршнями, поджатыми 
пружиной и соединенными штоками,шту­
церами для подвода рабочей жидкости 15 
и воздуха, выходным дросселем и по­
верхностью; распыла, причем пневмати­
ческий поршень и стенка образуют зам­
кнутую камеру управления [ij .

Однако данное устройство не позво- 20 
ляет изменять текущий расход рабочей 
жидкости-

Наиболее близким к предлагаемому 
по технической сущности является уст­
ройство для дистанционного управле- 25 
ния потоком текущей среды, содержащее

V корпус с выходным и входным каналами 
текущей среды, канал подвода сжатого 
воздуха и запорный орган с мембранным 
приводом, рабочая полость и полость 3q 
противодавления которого сообщены 
каналом обратной связи [2] .

Недостатком известного устройства 
является то, что оно не обеспечивает 
плавного изменения расхода рабочей ' 
жидкости в зависимости от величины 
управляющего сигнала.

Цель изобретения - повышение эф­
фективности работы путем обеспечения 
возможности пропорциональной регули- ^  
ровки расхода в зависимости от вели­
чины управляющего сигнала*
i .

1 Поставленная цель достигается 
тем, что в устройстве для дистанцион-4* 
ного управления потоком текущей сре­
ды, содержащем корпус с входным и вы­
ходным каналами текущей среды, канал 
подвода сжатого воздуха и запорный 
орган с мембранным приводом, рабочая 50 
полость и полость противодавления ко­
торого сообщены каналом обратной свя­
зи, мембранный привод устройства вы- , 
полнен в виде трехмембранного блока, . 
поджатого пружиной к входному каналу,55 
при этом замкнутые полости блока сое­
динены соответственно с каналом под­
вода сжатого воздуха и атмосферой* *

На чертеже схематически представ­
лено предлагаемое устройство. .

Устройство содержит корпус 1 со 
штуцером 2 для подачи текущей среды 
каналом 3 подачи сжатого воздуха, де­
флектор 4, выходной 5 и входной 6 
каналы текущей среды, запорный орган 
с мембранным приводом, выполненные 
в виде трехмембранного блока 7 с пру­
жиной 8 с образованием рабочей полос­
ти 9, полости противодавления 10, со­
общенные каналом обратной связи 1 1 , и 
замкнутые полости 12 и 13, сообщенные 
соответственно с каналом 3 подвода 
сжатого воздуха и атмосферой. Мембран­
ный блок состоит из двух малых 14 и . 
15 и большой 16 мембран.

Когда давление сжатого воздуха рав­
но 0, трехмембранный блок 7 пружиной
8 поджимается к отверстию входного 
канала 6 и перекрывает его, предот­
вращая утечки рабочей жидкости.

При подаче управляющего сигнала к 
устройству давления воздуха трехмемб­
ранный блок 7 подымается, и через 
входной канал 6 рабочая жидкость по­
ступает в рабочую полость 9 и через, 
выходной канал 5 осуществляется ее 
распыл.

Одновременно рабочая жидкость под 
давлением по каналу обратной связи 
11 поступает в полость противодавле­
ния 10 и перемещает трехмембранный 
блок 7 вниз, уменьшая дросселирова­
ние воздуха через входной канал 6, 
таким образом, что давление в рабочей ; 
полости 9 равно давлению сжатого воз­
духа .

В случае дальнейшего увеличения 
давления воздуха аналогичным образом 
(подъем трёхмембранного блока 7, по-, 
вышение давления в рабочей полости, 
перемещение трехмембранного блока 7 
вниз и уменьшение дросселирования 
через входной канал 6) обеспечивается 
равенство давлений в рабочей полости
9 и давления воздуха в замкнутой по­
лости 1 2.

При уменьшении давления воздуха 
усилием пружины 8 и давления в рабо­
чей полости, действующего на мембран­
ный блок 8 в полости противодавления 
10, мембранный блок 7 перемещается 
вниз и уменьшает дросселирование жид­
кости через входной канал 6у давление 
рабочей жидкости в рабочей полости 9 
уменьшается и, когда оно станет та­
ким, что усилие, действующее в полос-



ти противодавления 10 на трехмембран­
ный блок 7, становится меньшим, чем 
сила'действия воздуха на этот блок, 
трехмембранный блок 7 перемещается 
вверх и вновь обеспечивает равенство 
давлений.

Поскольку расход рабочей жидкости 
через постоянный дроссель выходного 
канала строго зависит от перепада 
давления на нем, то изменяя автомата-Iо 
чески значение воздуха или изменяя 
его вручную путем воздействия на ор­
ган управления, находящийся у пульта 
управления машиной, имеется возмож­
ность оперативного управления потоком^ 
текущей среды в зависимости от усло­
вий работы машины требований агротех-

3
ники и режимов функционирования ее 
агрегатов.

Выполненное таким образом устрой- 
5 ство позволяет повысить качество вы­

полняемых работ, так как позволяет 
регулировать расход рабочей жидкости 
дистанционно путем изменения давле­
ния воздуха в одной из камер распы­
лителя, что позволяет применять сис*г 
темы с ручным управлением. Кроме то­
го, создаются широкие реальные пред­
посылки применения автоматических 
систем управления машинами для внесе* 
ния удобрений, что позволяет' значи- ; 
тельно повысить производительность и 
качество выполняемых работ.
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