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I
Устройство относится к области обра­

ботки деталей методом поверхностного 
пластического деформирования и может 
быть использовано для окончательной об­
работки плоских поверхностей деталей.

Известно устройство для окончатель­
ной обработки плоских поверхностей, со­
держащее корпус, несущий обойму с де­
формирующими элементами, расположен­
ными в кольцевой канавке и воспринимак>- 
щими воздействие рабочего агента, пода­
ваемого через воздухораспределитель ^1 ].

Недостаток устройства состоит в том, 
что изменение исходного микрорельефа 
обрабатываемой поверхности осуществля— 
ётся при качении деформирующих элемен­
тов по обрабатываемой поверхности без 
проскальзывания, что не позволяет по­
лучить поверхность требуемого качества.

Цель изобретения — повышение ка­
чества обработки.

Цель-достигается тем, что устройство 
снабжено магнитом, выполненным в виде 
охватывающего кольца, жестко закреп—
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ленного на обойме, установленной с воз­
можностью осевого и радиапмого,, пере­
мещения.

На фиг. 1 дано предлагаемое устрой­
ство ; на фиг. 2 — разрез А -А  на фиг. 1.

Устройство содержит корпус 1, несу­
щий обойму 2 с дб(^рмирукяцими злемен- 
тами 3, расположенными в кольцевой ка­
навке 4 свободно и заполнякноими не 
более 1/3 ее объема. Деформируншне 
элементы 3 перемешаются по кольцевой 
канавке 4 под воздействием рабочего 
агента, подаваемого через каналы 5 воз* 
духораспредепйтеля 6, установпеннотч) 
эксцентрично кольцевой канавке 4 . Обой­
ма 2 соединена с корпусом 1 через 
диск 7 посредством пружин 8, обеспечи­
вающих возможность осевого и радиаль­
ного перемещения относительно корпуса 1. 
На обойме 2 жестко закреплен магнит 9, 
выполненный в виде охватывающего обой­
му 2 кольца.

Устройство работает следующим об­
разом.
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Рабочий агент под давлением, пода­

ваемый через отверстия 5 воздухораспре­
делителя 6, воздействует на деформирук>* 
шие элементы 3, которые обкатываются 
по цил1Шдрической поверхности кольцевой  ̂
канавки 4. За счет центробежной силы 
деформирующих элементов 3 возникает 
дополнительное вращательное движение 
обоймы 2 с деформирующими элемента­
ми 3 вокруг оси диска 7, который на 
пружинах 8 совершает колебательное
I

движение относительно корпуса 1. Таким 
образом деформирующие элементы 3 со­
вершают сложное движение по обрабаты­
ваемой поверхности, состо5Ыцее из вра— 15 
щательного движения вокруг оси обоймы 
2 при обкатывании по поверхности коль­
цевой канавки 4, из вращения вместе с 
обоймой 2 вокруг оси диска 7 и коле­
бательного движения совместно с обой- 20 
мой 2 и диском 7 относительно корпу­
са 1,

Величина необходимого технологичес­
кого усилия обработки устанавливается 
магнитом 9. Наличие центробежной си— 25 
лы, возникающей при обкатътании дефор­
мирующих элементов 3 по конической 
поверхности кольцевой канавки 4, обеспе­
чивает создание дополнительного осевого 
усилия, воздействующего на обрабаты- зо 
ваемую поверхность.

Таким образом, при постоянном дав­
лении рабочего агента и его расходе, 
определяемом размером отверстия 5, 
величина осевого усилия, подаваемого 
устройством, зависит от формы поверх-
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ности кольцевой канавки 4 и усилия, 
создаваемого магнитом 9, Обработка 
наружных поверхностей устройством про­
исходит в условиях качения со значи­
тельным проскальзьщанием деформирую^- 
щих элементов по обрабатьшаемой по­
верхности и при постоянном изменении 
направления сил, воздействующих на де­
формирующие элементы со стороны обра­
батываемой поверхности, что позволяет 
повысить качество обрабатываемой по­
верхности.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я

Устройство для обработки плоских 
поверхностей, содержащее корпус, несу­
щий обойму с деформирующими элемен­
тами, расположенными в кольцевой ка­
навке и воспринимающими воздействие 
рабочего агента, подаваемого через 
воздухораспределитель, о т л и ч а ю ­
щ е е с я  тем, что, с цепью повышения 
качества обработки, оно снабжено маг­
нитом, выполненным в виде охватываю­
щего и жестко закрепленного на обойме 
копьш, а воздухораспределитель распо­
ложен эксцентрично кольцевой канавке 
обоймы, причем последняя установлена 
с возможностью осевого и радиального 
перемещения.

Источники информации, 
принятые во внимание при экспертизе

1. Авторское свидетельство СССР 
№ 751603 , кл. В 24  В 39/04, 1978.
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