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(54) (57) УСТРОЙСТВО ДЛЯ НЕРАЗРУШАЮ
ЩЕГО КОНТРОЛЯ ТРУБ, содержащее 
сканирующий механизм, закрепленный 
на нем приемник сигналов, подклю-

ченный к последнему усилитель, и 
регистратор, о т л и ч а ю щ е 
е с я  тем, что, с целью расшире
ния функциональных возможностей, 
в качестве приемника сигналов ис
пользуется преобразователь Холла, 
выход усилителя подключен к регист
ратору, сканирующий механизм выпол
нен в виде конической зубчатой пере
дачи, на торцах ведущего колеса 
которой соосно с ним закреплены 
диски, преобразователь Холла жестко 
связан с валом ведомого зубчатого 
колеса, который установлен в по
следней с возможностью фиксации в 
различных положениях, а зубчатые 
колеса выполнены из немагнитного 
материала.
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Изобретение относится к средствам 

неразрушающего контроля и может 
быть использовано в системах профи
лактического анализа целостности 
труб и прогнозирования появления 5
в них дефектов.

На чертеже изображена структур
ная схема устройства для неразру
шающего контроля труб.

Устройство для неразрушающего 10
контроля труб содержит сканирующий 
механизм, выполненный в виде кони
ческой зубчатой передачи, включаю
щей ведущее зубчатое колесо 1, на 
торцах которого соосно с ним за- ' 15,
креплены диски 2 , и ведомое зубча
тое колесо 3, преобразователь 4 
Холла, жестко связанный с валом 5 
ведомого колеса 1, который установ
лен в последнем с возможностью фик- 20 
сацин в различных положениях, и кор
пус 6. На валу 5 в месте соединения 
с корпусом 6 установлены скользя
щие контакты 7, к которым с одной 
стороны присоединяется преобразова- 25 
тель 4 Холла, используемый в ка
честве приемника сигналов, а с 
другой стороны питающий - кабель 8. 
Преобразователь 4 Холла связан 
кабелем 8 с усилителем 9, выход ко- jq 
торого электрически соединен с ре
гистратором 10. При ручном перемеще
нии ведущего зубчатого колеса по 
поверхности контролируемой трубы 
используется рукоятка 11, которая 
может поворачиваться вокруг вала ^  
колеса 1 на 180° с фиксацией поло
жения, Ведущее зубчатое колесо 1 
и ведомое зубчатое колесо 3 скани
рующего механизма изготовлены 
из немагнитного материала, напри- 
мер дюралюминия, латуни, фтороплас
та. Из аналогичного материала вы
полнены и другие детали устройства.

Устройство для неразрушающего 
контроля труб работает следующим 
образом.

Для выявления дефектов металли
ческих труб, а также поиска напря
женных участков, устройство уста
навливается на поверхности контро
лируемой трубы (не указана) веду
щим зубчатым колесом 1 с дисками 
2 и затем перемещается по поверх
ности трубы вдоль ее оси.

Напряженные участки трубы гене
рирует магнитное поле. Так как 
эти участки могут носить локальный 
характер, то силовые линии магнит
ного поля имеют различную ориента
цию в перпендикулярной оси трубы 
плоскости в зависимости от места 
размещения локального дефекта на 
контролируемой трубе. Условием 
нахождения локальных дефектов яв
ляется непрерывное вращение пре
образователя 4 Холла вокруг оси, 
параллельной оси трубы. Преобра
зователь 4 Холла совершает враща
тельное движение с помощью скани
рующего механизма.

При появлении напряженного участ
ка на контролируемой трубе, излу
чающего магнитное поле, преобразо
ватель 4 Холла генерирует перемен
ное напряжение, которое усиливается 
с помощью усилителя 9 и фиксируется 
регистратором 10. Последующая ориен
тация преобразователя 4 Холла по 
максимуму напряжения сигнала за 
счет подвижного соединения вала 5 
с зубчатым колесом 3 с возможностью 
фиксации в различных положениях 
позволяет определить направление 
силовых линий магнитного поля и 
точное место нахождения напря- 
женого участка контролируемой тру
бы.
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