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(54)(57) ВИБРОСУППОРТ, содержащий 
суппорт, установленный на нем с 
возможностью перемещения корпус с 
резцом и привод возвратно-поступа- 
тельного перемещения резца в направ­
лении подачи, выполненный в виде 
эксцентрика, о т л и ч а ю щ и й -  
с я тем, что, с целью повышения 
надежности дробления стружки путем 
создания гидроудара, в корпусе вы­
полнена камера, заполненная жид­
костью, в которой размещен эксцент­
рик, а корпус с резцом подпружинен 
относительно введенного в вибросуп­
порт стакана, закрепленного на суп-

фиг. f
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Изобретение относится к станко­
строению и может быть использовано 
при обработке резанием металлических 
деталей цилиндрической и конической 
формл на токарных станках.

Известен вибросуппорт, в кото­
ром необходимое колебательное дви­
жение резца в направлении подачи 
задается от специального привода 
через эксцентрик И  • ^

Недостатком известного вибросуп- 
порта является низкая надежность 
дробления стружки.

Цель изобретения - повышение на- 15 
дежности дробления стружки при об­
работке.

Указанная цель достигается тем, 
что в вибросуппорте, содержащем 20
суппорт, установленный на нем с 
возможностью перемещения корпус с 
резцом и привод возвратно-поступа­
тельного перемещения резца в направ­
лении подачи,выполненный в виде экс- 25 
центрика,в корпусе выполнена камера, 
заполненная жидкостью, в которой 
размещен эксцентрик, а корпус с 
резцом подпружинен относительно 
введенного в вибросуппорт стакана, 
закрепленного на суппорте. 30

На фиг.1 изображен вибросуппорт, 
вид сверху; на фиг . 2 - график, 
поясняющий работу вибросуппорта.

Вибросуппорт состоит из суппор­
та 1 , перемещающегося по направляю­
щей 2, корпуса 3 с резцом 4, обра­
батывающим деталь 5, зажатую в пат- 
|роне 6 и заднем центре 7. Корпус 3 
с винтами 8 и 9 штоком 10 подпружи­
нен упругим элементом 1 1 относи­
тельно стакана 12. В корпус 3 встав 
лен эксцентрик 13 на валу 14, ко­
торый соединен с приводом.

Вибросуппорт работает следую­
щим образом.

Приводят в соприкосновение ре­
зец 4 с деталью 5. Сила резания 
Fx равна силе сопротивления R и 
статической силе упругого элемен­
та 11 . При прохождении пути
Х0 Fx возрастает на величину 
F|t-K<0* гДе К - коэффициент жесткое 
ти упругого элемента. Включают дви­
гатель (не показан) и на резец пере 
дают усилие (FH+Fj), гдеГ* - ме­
ханическая сила, -гидравличес­
кая сила. Сила F* + F? зависит от 
величины зазора Щ.

Применение предлагаемого вибро­
суппорта обеспечивает повышение 
надежности дробления стружки при 
обработке.
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