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ГОСУДАРСТВЕННЫЙ КОМИТЕТ СССР 
ПО ДЕЛАМ ИЗОБРЕТЕНИЙ И ОТНРЫТИЙ

ОПИСАНИЕ ИЗОБРЕТЕНИЯ
К  АВТОРСКОМУ СВИДЕТЕЛЬСТВУ

(21) 3705207/27-11
(22) 29.02.84
(46) 15.08.85. Бюл. № 30 
(72) А.Э.Павлович, В.В.Гуськов,
Н.В.Богдан, Э.В.Саркисян и Е.А.Роман­
чик
(71) Белорусский ордена Трудового 
Красного Знамени политехнический ин­
ститут
(53) 629.114.5.065(088.8)
(56) Авторское свидетельство СССР 
№ 610701, кл. В 60 Т 17/02, 1971.
(54) (57) РЕГУЛЯТОР ДАВЛЕНИЯ, содер­
жащий корпус, входную камеру с вход­
ным и выходным каналами, обратный 
клапан, установленный в выходном ка­
нале, сообщающем входную камеру с ре­
сивером, разгрузочное устройство, 
состоящее из подпружиненного клапана 
со штоком о т л и ч а ю щ и й с я

тем, что, с целью повышения надеж­
ности, точности настройки и универ- 

, сальности использования, подпружинен­
ный клапан выполнен с электромагнит­
ным управлением, причем обмотка 
электромагнита подключена к источни­
ку питания двумя параллельными цепя­
ми, в одной из которых установлены 
нормально замкнутый и нормально*' ра­
зомкнутый пневмоуправляемые выключа­
тели, а в другой - нормально разомк­
нутый пневмоуправляемый выключатель, 
при этом линия управления нормально 
замкнутого выключателя соединена с 
выходным каналом до обратного клапа- ^ 
на, а нормально разомкнутые клапаны 
соединены линиями управления с выход­
ным каналом за обратным клапаном и 
настроены на разную величину давле­
ния срабатывания.
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Изобретение относится к транспорт­
ному машиностроению* в частности к 
регуляторам давления питающей части 
пневмопривода тормозов автомобилей 
и тракторов# 5

Цель изобретения - повышение на­
дежности, точности настройки и уни­
версальности использования*

На фиг.1 изображена принципиаль­
ная схема регулятора давленияf на 
фиг.2 - схема электроцепей управле­
ния регулятора.

Регулятор давления (фиг.1) сос­
тоит из нижней, центральной и верх­
ней секций 1, 2 и 3. В нижней секции ^  
1 расположен клапан 4 р&згрузочного 
устройства регулятора, поджатый по­
лым винтом 5 через пружину 6. В 
центральной секции расположена вход­
ная камера 7 с входным и выходным ^  
«каналами 8 й  9. Во входной камере 7 
установлен фильтр 10, а в выходном 
канале 9 - обратный клапан 11.

Входной канал 8 сообщен с компрес­
сором 12, а выходной канал 9 - с ре- 25 
сивером 13.

В центральных отверстиях секций 
регулятора расположен шток 14 разгру­
зочного устройства, являющийся также 
якорем электромагнита 15, установлен-^® 
ного в верхней секции 3. В выходном 
канале 9 установлены пневмоуправляемые 
выключатели 16, 17 и 18 с нормально 
замкнутыми и нормально разомкнутыми 
контактами 19, 20 и 21 параллельных 35 
электроцепей 22 и 23 (фиг.2) управ­
ления электромагнитом 15. Указанные 
электроцепи соединяют электромагнит 
15 с источником электропитания 24.

Пневмоуправляемые выключатели 16, 40 
17 и 18 поджаты пружинами 25, 26 и 
27 посредством регулировочных крышек 
28, 29 и 30. При этом пружина 25 
предварительно поджата на перемещение 
поршневого выключателя 16 при дости- 45 
жении давления в выходном канале 9 
перед обратным клапаном 11 выше опре­
деленного минимального давления, при 
котором открывается обратный клапан. 
Пружина 26 предварительно поджата 50 
на перемещение поршневого выключателя
17 при достижении давления за обрат­
ным клапаном 11 и в  ресивере 13, рав­
ным давлению нижнего предела Pm;n диа­
пазона рабочего давления в ресивере. 55 
Пружина 27 предварительно поджата
на перемещение поршневого выключателя
18 при достижении давления за обрат­

ным клапаном 11 и ь ресивере 13, рав- 
ным давлению верхнего предела Р^ох•

Вся электромагнитная часть регуля­
тора герметично закрыта крышкой 31.

Регулятор давления работает следу­
ющим образом.

При неработающем компрессоре 12, 
когда нет давления сжатого воздуха и 
при наличии напряжения в источнике 
электропитания 24, обратный клапан 
11 закрыт, пневмоуправляемый выклю­
чатель 16 замыкает нормально разомкну­
тый контакт 19, а пневмоуправляемые 
выключатели 17 и 18 размыкают нормаль­
но разомкнутые контакты 20 и 21.

Таким образом электроцепи 22 И 23 
(фиг.2) обесточены.

При включенном компрессоре 12 сжа­
тый воздух поступает через входной 
канал 8 в камеру 7, где фильтруется 
и, отжимая обратный клапан 11, прони­
кает в ресивер 13. При этом перемеща­
ется пневмоуправляемый выключатель 
16, размыкая контакты 19.

При достижении давления сжатого 
воздуха в ресивере 13 и в выходном 
канале 9 за обратным клапаном 11, 
равным давлению нижнего преде­
ла регулируемого диапазона рабочего 
давления в ресивере, перемещается 
пневмоуправляемый выключатель 17, 
замыкая койтакты 20. При этом элек­
троцепи 22 и 23 остаются обесточен-. 
ными,так как контакты 19 и 20 разомк­
нуты.

'При дальнейшем повышении давления 
сжатого воздуха в ресивере 13 и при 
достижении значения Ртах перемещает­
ся вверх выключатель 18, замыкая 
контакты 21. В. электроцепи 23 появ­
ляется ток, срабатывает электромагнит 
15, своим штоком 14 открывая клапан 
4. Компрессор 12 начинает качать сжа­
тый воздух под минимальным давлением 
в атмосферу через полый винт 5. Про­
исходит разгрузка компрессора. При 
этом происходит выброс скопившегося 
конденсата в фильтре 10 и камере 7. 
Одновременно закрывается обратный 
клапан 11 и пневмоуправляемый выклю­
чатель 16 перемещается вниз, замыкая 
контакты 19. Таким образом, парал­
лельно включается электроцепь 22, 
так как ее контакты 19 и 20 замкнуты.

При падении давления в ресивере 
13 ниже Ргиах пневмоуправляемый вы­
ключатель 18 перемещается вниз, раз­
мыкая контакты 21 и обесточивая
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электроцепь 23. Однако электромагнит 
15 все еще находится под напряжени­
ем, так как замкнута электроцепь 2 2, 
за счет пневмоуправляемых выключате­
лей 16 и 17. Происходит дальнейшая 5 
разгрузка компрессора 1 2.

Как только давление сжатого воз­
духа в ресивере 13 упадет ниже Pmcfx, 
пневмоуправляемый выключатель 17 пе~ 
реместится вниз, размыкая контакты 10 
20 и обесточивая цепь 22 с электро­
магнитом 15* Шток 14 разгрузочного 
устройства переместится вверх, кла­
пан 4 закроется под действием пружи­
ны 6 и компрессор 12 начнёт качать 15 
сжатый воздух в ресивер 13, отжимая 
обратный клапан 11. Цикл повторится.

Для использования регулятора дав­
ления в другой пневмосистеме с други-

20

ми значениями лР, и Р . , а
также для другого значения минималь­
ного давления при разгрузке компрес­
сора открывается крышка 31 и регули­
руются предварительные усилия поджа- 
тия пружин 25, 26 и 27 регулировоч­
ными крышками 28, 29 и 30. При этом 
можно добиться различных значений 
Ртах и m̂iyi для любых пневмосистем.

При превышении некоторого предель­
но допустимого давления сжатого воз­
духа в пневмосистеме (например, из-за 
отсутствия напряжения в источнике то­
ка 24) срабатывает клапан 4, выполняв 
ющий роль предохранительного. Компрес­
сор 12 периодически сообщается, с ат­
мосферой через полый винт 5, который 
является регулировочным для упомяну­
того предельно допустимого давления.

ZS 20 31 21
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